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IHEPEIMOBA

MeToanyHi BKa3iBKM MICTSATHh ONMKC TPHOX 3 MIECTH JIAOOPAaTOPHHUX
pobit 3 guctumuiial «IIpoMHCIIOBI KOHTPOJEPH Ta MIKPOIPOIECOPHIi
CHCTEMU» Y BIAMOBIMHOCTI A0 HapuanbHuX 1uiaHiB OKP OakamaBpis
ocBiTHROI mporpamu «lIpoMucioBa aBTOMaTHKa» cremiagbHOCTI 174
«ABTOMATH3AaLIA, KOMIT'FOTEpPHO-1HTErpOBaHi TEXHOJIOT11 Ta
POOOTOTEXHIKA», PEKOMEHALIIT 10 iX BUKOHAHHSI.

Hukn naboparopaux poOit Ne4-6 3 mucumrutinu «lIpomuciosi
KOHTPOJIEPH Ta MiKPOIIPOLIECOPHi CUCTEMMU» BUKOHYETHCS HA Ta00paTOpHUX
CTCHJaX TEXHIKM Malioi aBromarusaiii dipmm Siemens, SKWA JeTalTbHO
onuvcaHui y nadopatopHiii podoti Nel.

B naGoparopHux poOoTax HaBeleHI KOPOTKI TEOPETHYHI BiZJOMOCTI,
IHIMBIAyalbHI 3aBJaHHS Ta PEKOMEH/ALT 11010 BBOAY y SKCIUTyaTalliio Ta
HAJIATOJDKCHHS ~ CHCTEM KEpyBaHHS , IO JIO3BOJISE O3HAWMOMHTHUCS 3
MOJJIMBOCTSIMH, TPHHLUUIIAMH OpPOTrpaMyBaHHs], pEeXUMamMH poOOTH,
cnocobamu kepyBaHHst Ha ocHOBI LOGO! ¢ipmu SIEMENS. O3naiiomutrcs
3 mporpamMuuM 3ade3nedenHsM LOGO! Soft Comfort ¢pipmu Siemens.

VYci nabopaTtopHi poOOTH po3paxoBaHi HAa BHKOHAHHS MPOTATOM
BiJBEICHOTO HABUYAIBHOTO 4Yacy 3a YMOBH HAJIEXKHOI TEOPETHYHOI
MiATOTOBKH.

Y pesynabTaTi MONEPeaHbOI MiArOTOBKH MOTPIOHO BMITH BiAMOBICTH
Ha BCl KOHTPOJIBbHI 3alUTaHHs OO poOOTH; MiA yac JIabOpaTOPHUX 3aHSTh
BUKOHATH HEOOXiIHI 3aBIaHHs; 0(DOPMUTH 3BIT PO POOOTY; TaTH HA ITiITUC
BUKJIaJIaueBi. 3BITH OQOPMIISTH KOKHOMY CTYIEHTOBI B OKPEMOMY 30IINTI.

Hnst  crynmenTiB Bcix ¢QopMm HaBYaHHS OCBITHBOI TIpOTpamMu
«IIpomucnoBa aBTOMaTWKa» chHermianbHOCTI 174  «ABTOMaTH3aIlis,
KOMIT'FOTEPHO-IHTETPOBaHI TEXHOJIOTIT Ta pOOOTOTEXHIKaY.



1 JABOPATOPHA POBOTA Ne4d

ABTOMATU3ALISA KOHBEEPA HA OCHOBI
LOGO! ®IPMU SIEMENS

Mera: O3HAaHOMHUTHCS Ha TPUKIAAI aBTOMATUYHOI POOOTH
KOHBeepa JHIT  mpuroryBaHHs  (apOu, 3  HOPUCTPOEM 1
(GYHKITIOHATLHUMHU MOKJIMBOCTSIMU CTEHAY 3ac00iB aBTOMAaTH3aIlii
dipmu SIEMENS. Ouiant o0csar poOiT, sIKi HaJeKUTh BUKOHATH B
IbOMY Kypcl Ha LbOMY CTEHJII. 3pO3yMITH NaJiTpy HPUCTPOIB
aBTOMATH3allii Ta MePCIIEKTHBH BUKOPUCTAHHS IIbOTO CTEH/Y B 1HIINX
Kypcax, B JAWUIUIOMHOMY HpPOEKTYBaHHI, a TaKOX Yy 3acCTOCYBaHHI
OTPUMaHMX Ha HHOMY HABHYOK JUIS BHpIIICHHS 3aBJIaHb
aBTOMATH3Allil 1 /U1 MOJEpHi3allii ICHYIOUHX CHUCTEM KepyBaHHSI.

VY mporeci BHKOHAHHS Ja0OpaTOPHOiI pOOOTH CTYACHTH
3HAHOMIISITBCS 3 TPHUCTPOEM 1 (DYHKIIOHAIBHUMH MOKJIMBOCTSIMHU
cTeHy 3aco0iB aBTomatu3aiii pipmu SIEMENS, a Takox 3 TEXHIKOIO
6e3mnexu poOOTH B ayuTOPii 1 3 TaHUM CTCHJIOM.

1.1 3araanHi BinoMocTi



OcHogHi iHcTpymenTu LOGO! Soft

[Ticns 3amycky 3acrocynky LOGOI!Soft Comfort, y
TOJIOBHOMY BIKHI CTBOpDIOEMO HOBY Osiok-cxemy. Ilepen Hamu
3'SIBIISIETHCSL pOOOUE T0JIe, SIKe TTOKa3aHo Ha puc. 1.1.

[l LoGDISoft Comfort N

File Edit Format VYiew Tools ‘Window Help
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Pucynoxk 1.1 - Po6oue Bikno LOGO! Soft Comfort

PosrnsiHeMo BIKHO 1HCTPYMEHTIB, SIK€ TTOKa3aHO 3JIiBa:

by

Selection. Jlo3Bonsie 3MmiHIOBaTH (YHKII OJIOKIB,

nepemimaTy 6J0Ku 1 BUOMpaTH iX 3 aHel OJIOKIB.

Connect. Jlo3Bonsie 3'eqHyBaTH OJOKM Ha CXEeMi MIX

c00010.



Constants. Ile Bxomau, Buxoau, mpamopu i ¢ikcoBaHi
piBHI HaNIpyru (KOHCTaHTH).

Basic Functions. Ile nmpocTi joriuni enemMeHTH OyJeBoi
anreopu.

=14 . . . .
Special Functions. CnenianibHi QyHKIIT BKIIOYalOTh B
CBill cknaa GyHKLIT 4acy, MalOTh BIACTUBICTH 30€piraHHs 1 pisHUMHU
MOXKITMBOCTSIMH TTapaMeTpH3arlii.

K

A Comments. BctaBka koMeHTapiB.

7 Cut/Join Connection. PexaryBanHs cronyk, A03BOJISIE
BHUpI3aTH 1 IEPEMIIIATH BUAUICH] OJIOKH.

Ty Simulation. Jlo3BoJsisie 3amyckaTd CTBOPEHY OJIOK-

=

CXEMY.

Online Test. 3B'130K 31 cTEHAOM OJIOK-CXEMH B OHJIANH
peXUMI.

PosrnsiHeMo pgokmanHime Aeski IHCTPYMEHTH:

Constants. Bxoay, BUX0ly, KOHCTaHTH.

| |c| s | 1o hi|[§l| }{|M| AI|AQAM|
[udposi: AHaJorosi:
| — BxOX Al — Bxomau
C — xmrou AQ - Buxoau
S — peectpariis O6iTiB AM — npanopu

|0 — HU3bKU JIOT1YHMIA PiBEHb
hi — BUCOKWIf JTOT1YHUIT PiBCHB

Q — Buxoau
X — BIAKPUTI 3B'SI3KYy
M — npanopu

Jlnst modaTKy mporpaMmyBaHHs HEOOXiTHO aKTHBYBATH
Constants i CTBOpUTH Ha poOOYOMY IOJII CTUIBKH BXOJIB 1 BUXO/IB,



CKIJIbKM TOTpiOHO B mporpami. Ilicast 4oro BUOMpPaEMO IHCTPYMEHT

F . . . . .
Basic Functions 1 peanizoByeMO 3a JONOMOIOI0 JIOTTYHHUX
CJIEMEHTIB 3a/IaHy CXeMy, SKIIO MOTPiOHI OibIl CKIagHI OJIOKH,

SF . . .
BHUKOPUCTOBYEMO Special Functions. [{ns 3B'I3Ky eIeMEHTIB
OJIOK-cXeMH, sAKI MW  poO3TallyBaii Ha pobodomy o

, 1
BUKOPUCTOBYEMO 1HCTPYMEHT Connect. 3a nomomororo %
Selection MOXeMO BIOPSAKYBAaTH €JIEMEHTH CXEMH Tak, 100 BOHA

JIETKO 4YuTanacs. 3a JOTIOMOTOI0 Ty Simulation nepeBipsemo
Mpare3/1aTHICTh 1 MPaBWIBbHICTH OJIOK-CXEMH.

OcnosHi ¢pynkuii (GF)

AND (I)

MocneposaTtensHOE CoBarMHEHME Cumeon 8 LOGO!:
HECKONBKMX 3AMbIKAOWWNX KOHTAKTOB
HA KOMMYTAUWOHHOA Cxeme:

S S

- &—Q

Fopa—
|

Buxin [ npuiimae cran 1 TiTbKu TOJII, KOJIM BCl BXOJIU MAIOTh
ctad 1 (ToOTO BC1 KOHTAKTH 3aMKHEHI).

k1o sxkuit-HeOyIb BX1J IIHOTO OJIOKY HE MiIKII0UEHUH (X),
TO JUIsl OO BXOay X = 1.



Tabnuua aHaveHnn pyHkumm U
1 2 3

[ e e e R=R=R=R= =]
-0 =~ Q0 =0 =0 —=0=0-=0 &
—\-OOOOOOOOOOOOOOOO

= =2 2 2 0000 222 a000CO0
L B OO0 R R 00 200 = =00

AND 3 ananizom ¢poHTy (110 nepeAHbOMY (POHTY)

1 4
%_&T_Q
H

Cumsoi B LOGO!:

Buxin ¢ynkumii [ 3 anamizom GpponTy npuiimae ctad 1 TITbKH
TOMi, KON BCli BXOAM MamOTh cTaH 1 1 Xo4a O OOMH BXix Yy
ToTIepeTHHOMY ITUKITI MaB ctaH 0.

SIk1to SKU-HEOY b BXIJI LOT'O OIoOKy HE
BUKOPUCTOBYETHCS (X), TO JUIS IILOTO BXOIY X = 1.

BpemeHHan guarpamma gna cgyHkumum M ¢ aHanuzom dpoHTa

1 L L

5 L
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NAND (I-HE)

MapannensHoe coenMHEHUE HECKONBKUX
PA3MBIKAIOLLMX KOHTAKTOB Ha Cumeon 8 LOGO!:
KOMMYTALMOHHOIA CXeme:

&

AT
L1l
f
[

Buxin ¢yukuii NAND npuiimae ctan O TUIBKH TOJI, KOJIA HA
BCl BXOAM MojaHO curHai 1 (y KOMyTamiiHOi CXeMH BCl KOHTaKTH
po3imMkHyTi). Skmo  sAkuii-HeOyabp  BXil 1mbOro  OJIOKYy  He
BUKOPUCTOBYETHCS (X), TO JUIS IILOTO BXOIY X = 1.

Ta6nuua 3HaveHnin dpyHkumn U-HE
1 2 3 4

S = m A A e a2 00000 C0C O 0

- = A A 00 00 = = = 20000
_- = OO0 = =m0 0 = a0 0= =00
- 0 = 0O = 0O = 0O = 0O = 0= 0 = 0
I )

NAND 3 ananizom ¢poHTy (110 32IHEOMY (PPOHTY)

&1l

Cuwmsoia B LOGO!:
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Buxin ¢ynkuii I-HE 3 ananizom ¢ponrty npuiimae cran 1
TIIBKH TO1, KOJIM X04a 0 oquH BXix Mae ctaH 0, 1 Bcl BXOIM MaJIk CTaH
1 y monepenHpOMY LIUKJII.

SIx1ro SIKUHA-HEOY b BX1JQ IEOTO OJI0Ky HE
BUKOPUCTOBYETHCS (X), TO JUIsI IILOTO BXOIY X = 1.

BpemeHHasa guarpamma ansa gyHkummn M-HE ¢ aHanuzom

dnoHTa
1 LT L
2 I
3 L
4
a | L
Uukn 1 i2 §3 54 i5 i6 i7 ig i9 i10
ﬂEpEﬂﬂEﬂbHDE COeANHEHWE HECKONBKAX 3aMBIKA LW KMX
KOHTaKToB Ha KDMMyTELMDHHDI;I cxeme:
s Cumeon B LOGO!:
1 4
. Y
/ 7 -3
g

Buxin ¢ynkuii ABO npuiimae cran 1, skmo xoya 6 oauH
BX1J Ma€ ctaH 1 (ToO0TO 3aMKHYTH). KO SAKUi-HEOYAh BX1]l IIBOTO
070Ky He BUKOPHCTOBYETHCA (X), TO JUIs IIbOro BXoay X = 0.
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Ta6bnuua 3HaveHUn cpyHKunm UNA

1 2 3 4|a
o o o o0 | o0
o o o 1 |1
o o 1 o0 |1
o o 1 1|1
o 1 0o o | 1
o 1 0o 1 |1
o 1 10 |1
o 11 1|1
1 0 o 0|1
1 0 0o 1|1
1 0 1 0|1
10 1 1|1
1 1 0 0|1
11 0 1|1
11 1 0 |1
AR T T T
NOR (ABO-HE)
HDD“EJJDEETE."H:HDE coeanHeHue HEDKDHEKHX' Cumeon B LOGO!
PasMbIKaOWKHX KOHTAKTOB Ha KOMMYTaUMOHHOW
cxeme: I - }]
— 1< po
L' —

Buxin ¢pynkiii ABO-HE npuiimae cran 1 TUIbKH TO1, KOTH
BCi BX0aM MatoTh cTad () (TOOTO BOHU BUKIIOYEHI). SIK TUIBKU Oy/b-
KU 3 BXOMIB BKiIoYaeThes (ctaH 1), Buxia [-HE BcTtanoBmtoeTses B
0. Skmio sikuii-HeOyaIb BXiJ IbOr0 OJOKY HE BUKOPUCTOBYETHCS (X),
TO JUIs IbOTro BXoay X = 0.



13

Tabnuua sHaveHnn cdyHkumm UNN-HE

1

2

4

=]

A A a A e a0 000D00 000

XOR (Bukawuae ABO)

WMernovaowee WA Ha koMmMyTauMoHHOR
Cxeme Nnpeacragndercds nocnegosarersHbimM
COBAIMHEHUEM [BY X NEPEKWIHEIX KOHTAKTOB.

—

pi3Hi cTtaHu. ko

AKUN-HEOYIh

A A, L 0000 A A 20000

- =00 = =200 =2 = 00==00||Ww

N = RN . TN R o TN o JINE Y o, TN, RN Y
CO0000CO0O0O000O00 OO0 =

Cumeon s LOGO!:

1

Buxin Bukmogae ABO npuiimae craH 1, SKII0 BXOAH MalOTh

BXiJl IbOTO

BUKOPUCTOBYETHCS (X), TO JUIsl IILOTO BXOy X = 0.

Tabnuua sHavyeHUn pyHKUuKU Ucknovarowee UNA

1 2 | a
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 0

OJIOKy He
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NOT (HE, 3anepe4yeHHs, iHBepcis)

- " 1:
PasMeIKalOWMIA KOHTAKT Ha KOMMYTALMOHHOW CXeMe: Cumeon 8 LOGO!:

‘I: 1—1I-Q

Buxin npuiimae cran 1, skmo Bxin mae ctad 0. [HmmMm
cinoBamu, ¢pyHkuis HE iHBepTye cTan Bxomy.

IlepeBara ¢ynkuii HE wMoxe Oyru mpoimocTpoBaHa
HACTYITHUM TIPUKIJIAIOM: BaM Oible HE TMOTPIOHI pPO3MHKaI0Ui
koHTakTH Uit LOGO! Bu mpocTo BUKOPHCTOBYETE 3aMHMKAIOUYMI
KOHTAaKT 1 TIEPETBOPIOETE HOTO B PO3MHUKAIOYMK  KOHTAaKT 3a
nornomoroto 61oky HE.

Tabnuua 3HaveHuin pyHkumun HE
1 Q
0 1
1 0

CrnenianbHi gyHkmii

Camoba0kyrwui pesie: Bxia Bcranosmoe Bxia Q , Bxig R
3HOB CKHJa€e Buxia Q



15

CumBon B MNogknroveHne OnucaHue
LOGO!
5 RS Bxog S Buixog Q ycraHaBnueaeTcs
Ear n — Q B 1 curHanom Ha Bxoge S.
Bxog R Bxoa R cbpacbiBaeT BbIxog

QB0. Ecnu S n R paBHbl 1
OQHOBPEMEHHO, TO BbIXOA
cbpackiBaeTcs.

MapameTp

CoxpaHaeMoCThb:!

/ = CoxpaHaemocTb
oTcyTCcTBYeT

R = CocTtofaHue
coxpaHsieTcs.

Brixog Q

Q BKNOYAETCH CUMrHANoOM Ha
Bxoge S 1 ocTaeTcs
BKIMKOYEHHbIM, Noka He ByneTt
ycTaHoBneH exog R.

BpemeHHasA guarpamma

R |

s L1

[ L
L

o M 111

S, Ry, | Q MNpumeuanne

0 0 x  CocronHie coxpaHaeTca

0 1 0 C6poc

1 0 1 YcraHoeka

1 1 0 Cbpoc (cbpoc uMeeT NpermyLLECTBO
nepeq ycTaHOBKOW)

PeBepcuBHUIT JIYMIBLHUK

[Ipu oTpuMaHHI BXIJHOTO IMIYJbCY BHYTpIIIHE 3HAUYCHHS
JTYWIBHUKA, B 3aJIKHOCTI BiJ mapameTpu3allii, 30UIbIIyeThCst abo
3MeHIIyeTbess Ha 1. IIpu noCSATHEHHI 3aJaHUX MOPOrOBUX 3HAYECHb
BUXiJ] BCTAHOBIIOETHCSI 200 CKHIAeThCs. HampsMok paxyHKYy Moxe

OyTHu 3MiHEHO CUTHAJIOM Ha Bxoji Dir.
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CumBon B
LOGO!

MogknwyeHne

OnucaHune

R d—
o J#/- @
Par -

Bxoa R

Curean Ha exoge R
cOpackiBaeT BHyTpeHHeE
CYETHOE 3HAYEHWE B HOMb.

CvmBon B
LOGO!

Bxoa Cnt

Ha sxone Cnt cueTymk
CHMTAET MIMEHEHIMR U3
coctosHusA 0 B cocTosHke 1.
Mamerenns ua cocToRHmus 1
B cocTosHKe 0 He
CHMTAKITCS.

Mcnoneayiate

*  Bxoabl 15/16 ans
CKOPOCTHOMD CYETa
(toneko y LOGO! 12/24
RC/RCo 1 LOGO!
24/240): makc. 2 kU,

* nwbor apyroi exoa wnu
KOMNOHEHT CXeMbl AN
CHETA HA3KOYACTOTHbIX
curHance (tun. 4 Tu).

Bxoa Dir

Hanpaenexwe cueta
YCTaHABNMBAETCH Ha BXode
Dir:

Dir = 0: nprMoit cueT

Dir = 1: cbpaTtHeIi cHeT

MogknwyeHne

Onwcanue

MapameTp

On: nopor BkNKCYEHWUA
NranasoH 3HavYeHKA:
0...999999

Off: nopor BeIKNKKYEHMA
NranaszoH aHaveKiA;
0...999999

CoxpaHRemocTb Ans

BHYTPEHHEMD CHETHOMO

anavexms Cnt:

! = CoxpaHsemocTb

OTCYTCTEYET

R = CocTomHue

COXpaHRETCH.

Bbixog Q

Q ycTaHaBNMBAETCH MW
cbpackigaeTcs B
3ABMCKHMOCTH OT TEKYLLErO
aHaveHms Cntw
YCTAHOBNEHHLIX NOPOTOBbLIX
3HAYEHMIA.
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BpemeHHanA guarpamma

R
Cnt

}

TexcTH MOBiZOMJIEHL
BinoGpakeHHs 3a1aHOTO TEKCTY MOBIAOMIICHHS B PEXKUMI

Run.

BryTpeHHee
CHETHOE

aHaquenue Cnl

Cvmeon B
LOGO!

En 4. .
F 1 'ta
Par 4 "~

Mogknroyenme

Onucanne

Bxog En

MameHeHe CcoCTORHURA
cursana ¢ 0 Ha 1 Ha Bxoae
En (Enable =
pa3bnokvpoBeaTtk) 3anyckaeTt
BLIBO/ TEKCTA COOBLLEHIA.

Bxog P

P: TMpwoputet TekcTa
cooBLeHns
[ranazod aHaderni:
0..30

Quit: Keurupoeanne
TekcTa cooBuleHms.

MapameTp

Text: Beog Tekcta
coobueHuns t
Par:MapameTp nnu Tekyw ee
3HAYeHWEe OpYron, yke
3anporpaMMrupoBaHHOR
PyHKUMIA (CM.
«OToBpaxaemsie
napameTtpbl unu
TeKYLLME 3HEHEHMAR )
Time: OToBpameHue
NOCTORHHO
oBHoBNAEMOMD
EPEMEHN
Date: OToGpamerue
NOCTORHHO
oBHoBNSEMOR OaTel
EnTime: CtobpakeHne
BPEMEHW M3MeHeHns ¢ 0
Ha 1 curHana Ha exone
En
EnDate: OtoBpaxerre gate
wameneHns ¢ 0 Ha 1
curHana Ha exoge En

Buixog Q

Q ocTaeTch
YCTAHOBMEHHBIM, NOKA
oTOBpaKaBTCR TEKCT
cooBLeHns.

1.2 Xix BUKOHAHHS J1a00paTOPHOI poOOTH
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Jlnst BAKOHAHHS 1aHoi 1a00paTopHOi poOOTH HEOOXiTHO

BUKOHATH HACTYITHI JIii:

1. ITepekoMyTyBaTH KOMYyTaTOp, HANAIITYBABIIN Ha TO3yBaHHS
(3a mommomororo mporpamu AccessPort: D:/DA_stend/ connect/
_AccessPort).

2. Bigkputu Mozens 103yBaHHS (Ha KOMIT'TOTEp1 ISt
mopaemtoBanns: D: /DAstend/models/LiquidDozing/ LiquidDozing.mdl).

3. Bimkputu mporpamy LOGO! Soft, mns nporpamyBaHHS
KOHBeepa (Ha KOMIT'IOTepi JIsl IPOrpaMyBaHHS ).

HanamryBaHHA cTeHAY i KoMIl'IOTepiB HA podoOTYy

Bei 3MiHM KoMyTalii Ha CTEHII HE BUMAralTh 3MiHH
ICHyI0uOoi cxeMu 3'€qHaHb CTeHAYy. BcCl 3MIHM HacCTPOIOIOTHCS
IPOTPaMHO, HUIAXOM KOPUTYBaHHS IIA0JIOHHOI TaONMII KOMYTawii
(trabmuns Excel) BiAmoBiHO 10 BUMOTH JIaOOpaTOpPHHUX poOIT. Y
MIPUHIINII € MOXKJIUBICTD 3'€HATH Oyb-sKuid UppoBUil BUXix Oy/Ib-
SKOTO TIPUCTPOI0 CTeHAY (KHOIKH, NepeMHuKadi, nu(poBi BUXOIU
koHTposepa i LOGO!, Ludposi BUXOAM NPUBONIB) 3 OyAb-SKUM
M(ppOBUM BXOJOM MPUCTPOIB CTEHAY (JaMIOYKH, ITU(POBI BXOAH
koHTposepa i LOGO!, Lludposi BXoau NpuBOIiB).

3anmyckaemo miporpamy AccessPort (puc. 1.2). Ilotim
BIZIKpMBAa€EMO TOPT, B maHeni iHcTtpymenTiB: Tools / Port Switch. /s
nepeaadi BMICTY pe3ynbTaTy TabauIll KOMyTarlii B KOMyTaTop, Tpeda
3aiith B maHeni iHcTpymeHtiB: Tools / Transfer file. VY Bikni
HaTUCHYTH KHOmKy Select file 1 BuObupaemo daiin komyrarii (D:
DA_stendconnect _1_Doz LOGO 70913 Komwmyramisi Jlo3ipoBka
3 kpackami_ LOGO.txt.), Ilicns HatucHytHm kHOmNKy "Send", mpwu
IbOMY BMiCT Oydepa mepemaeThCst MO MOCTiIOBHOMY iHTEpdeiicy B
MIKPOIIPOIICCOPHUN ~ KOMYTAaTOp CTEHAY 1 TPOBOJUTH  HOTO
nepexkomyTtanio. HoBa xomyrarist, Oye aBTOMaTH4YHO BHKOHAHA 3a
nepeJaHuMU JaHUMU MIKPOIPOIECOPHUM KOMYTaTOPOM CTEHY.
SIK1110 MoCcHITKa MPOMUIIIIA YCIIITHO, TO KOMYTaTOP BiJIOBITa€ 3HAKOM
TOYKH, SIKa 3'IBIISIETHCA B 1MOJ1 Oydepa mpuiiomy.
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{ AccessPort - COM4({19200,N,8,1) Dpened =lol x|

File View Monitor Tools Operation  Help

J%{y@lﬂl@ Q@

Sends> N o FF @ CherTewt | Send |  Clear
000000001 21 QDDDDDDDDDDDDDDDDDEDEDEDDDEDTD3D2D3D3D3D4D3D5D1TEEIH?EIEIDEIDDDD;I
000000000000 0710B010C010D000000000000000000000000000000000000000007

Knonxka siokpumms
nOCHi008HO20 nopmy Knonka eionpasumu

EN

| T

S

Ilone 6ygepa

nenedaui

Ilone 6ygpepa nputiomy i
Kpanka, wo cucHanizye
VCRIWHUL NDULLOM NOCUTKU

Pucynoxk 1.2 — Bikno nporpamu AccessPort

Ready

Ha pwuc. 1.3 moka3ani HeoOXigHI HACTPOUKU MOPTY dYepes
KWW B1IOYBAETHCS 3B'SI30K 3 KOMYTaTOPOM CTEHY.

@ Configuration = |

Serial Port Settings

Pot: [COM3 - o ]
Baud Rate: 19200 -] [ concel |
DataBit

Stop Bit: |1

II

Buffer Size: | 2152

Send display Receive display

@ Char Format () Char Format
() Hew Format @) Hex Format
AutoSend

[ Enable auto send Cycle 1000 ms
Advanced

[ Auto open port when application start
[ Prompt for saving when application exit

Remind me when update is available

Pucynok 1.3 — YcranoBku nopty AccessPort
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[Ticns manmamryBanHs AccessPort HeoOXimHO 3amycTUTH
mojenb ao3yBanHs ¢ap6u (Simulink model). Anpeca mozaeni: (D:\
DA _stend\ models\ 2_LiquidDozing\ LiquidDozing.mdl).

IIporpamyBannsa B LOGO!

IIpu nanucanni npoecpamu KkepysanHs HeoOXiOHO Kepy8amucs
NPUHYUNOBUMU CXeMaMu HageOeHumu 6 «Arvbomi cxem» (Oani
Anvbom).

Hwxkue HaBeneHi MOKPOKOBI 1HCTPYKII 3 HalMCAaHHSI
IporpaMy KepyBaHHS TPAHCIIOPTEPOM 32 IMPUHITUIIOM «BiJ IPOCTOTO
JI0 CKJIQZHOTO».

1. IepuM KpOKOM MPUB'SKEMO POOOTY MPUBOAY KOHBEEpa
JI0 OpraHiB KepyBaHHs (HANPUKIA] MO0 HATUCKAHHIO KHOMKHK). Hexai
IIOKM HaTHCHyTa KHomka SB1 mpaitoe KOHBeep, KOJIM KHOIIKA
BIMyIIICHA KOHBEEp He mpairoe. Peamizamis 1€l  mporpamu
npezcrasieHa Ha puc. 1.4 (3rizHo ansbomy SB1 migkiroueHa 1o
Bxoxy I1). Habparu mro mporpamy B LOGO!Soft Comfort.

SB1
11 o1

Pucynok 1.4 — briok-cxema

HeoOxinHo 000B'SI3KOBO  IIANWCYBATA  BCl  KHOIKH,
IATYUKH, BUXOIM (puc.1.5).
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L 1irmput] S

SE1 Parameter Comment I Simulatinnl
SB1

EBlock Properties. ..

o Cut Chrl+
Copy ChrlHC
> Delete Delete
L1 Seleck Al Chrl+-a
E? Ok I Cancel | Help |

Pucynox 1.5 — BikHO KOMEHTapiB

[Ticns wHamucaHHs mMporpaMyd HEOOXITHO TMepeBIpUTH il
po0oTY, AMs IILOTO MOTPiIOHO: 3amucaTu mporpamy B Moayinb LOGO!:

1. BubpaTu B maHesi mporpaMyBaHHsI KHOTIKY OHJIAiH TECT =2

2. dxkmo LOGO! 3naxoauthes B STOP, HaTUCHYTH KHONKY

cTapT - , LOGO! nmepetizne B pekuM OHJIAalH POOOTH.

3. HaTuckaiouW KHONKY .99 | BifCTEXKYEMO CTaH KHOIIOK,
JATYMKIB, IEPEMUKAYIB.

3amyctut mozaenb LiquidDozing.mdl, BuBecTn Ha ekpaH
Bizyauizaiii mozemi (puc.1.6).
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Jew Vewponts Navigaton Renderrg Smiaton Recordng ey B
iow Sy cJarja2|ddMBE T ——— 3anyck [

Start Simuiaton cumvasuii

Dampers open

00

speed: 0

dozer open

_
e ——— A 7 W .
Fineo g

Konseep

Pucynok 1.6 — Mogens LiquidDozing

Bxmountn LOGO! Soft B pexumi oOHiaiiH, 1 3ayCTUTH
nporpamy B pexxumi Run (quB. Buie).

Jlis mepeBipkM HATUCKAEMO 1 yTpumyemo KHomky SBI, i
CIIOCTEpiraeMo Ha Bi3yaumizallii MoJeni TepecyBaHHS KOHBeepa 3
TapoIo.

Hemonixom 11i€i mporpamu €, T€, 0 HEOOX1AHO YTPUMYBATH
KHOIIKY, 11100 KOHBeep pyxaBcs. JIJist TOro mo0 yCyHyTH el HeoJiK
1 KOHBEEP HE MPHUITUHSIB PyX MICIS BiIMYCKaHHS KHOIKH, HEOOX1THO
nonatu B cxemy 0ok RS-Latching Relay. 11106 koHBeep moua pyx
npuB'sbkeMo kHOnKy SB1 mo Bxomy Set Gioky RS-Latching Relay,
BUXia 1poro 010Ky 3aBenemo Ha Buxig Q1 LOGO!, npueananuit 1o
BUKOHABYOI0 M€XaH13My (KOHTAKTOpY BKJIFOUEHHS JBUTYHA KOHBEEPA
KM4). Ilo naruckanHio KHOnkd SB1 KOHBeep MouMmHAaE pyx, Ha
BiAmyckaHHsi He mpunuHse (puc. 1.5). Jlnsg mepeBipku HATHCKAEMO
kHOonKy SB1, i cnocrepiraemMo Ha Bi3yaiizallii MoJelni nepecyBaHHs
KOHBeepa 3 Tapolo.
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Henonikom maHoi mporpamu, € Te, IO 3a BiAMyCKaHHI
kHonmku SBI, koHBeep HEMOXJIHMBO 3ynuHUTH. lleW Hemomik
HEOOXIJTHO YCYHYTH B HACTYHMHOMY MYyHKTi. Jljst Toro mo0 ycyHyTu
el HEeIIOJTIK 1 KOHBEEP 3YMHUHABCS, HEOOXITHO noaaTH KHONKYy SB2
(3rigHO ansbomy SB2 migkimroueHa 10 Bxoay 12) Ha 3ynmuHKY HUIIXOM
migKIroYeHHs 11 Ha BXia Reset 6ioky RS-Latching Relay (BpaxyBatu
Te, IO 1Sl KHOIIKa Ma€ HOPMAIIbHO 3aMKHYTHI KOHTAKT).

Jlnst mepeBipKu 3MiH Y IporpaMi HaTUCKaeMo KHOMKY SB1, i
CTIIOCTepiraeMo Ha Bi3yaii3aiii MoJelni IepecyBaHHS KOHBeepa 3
Taporo, ICIIA HATUCKaHHSA KHONMKM SB2 - KOHBeep TOBUHEH
3YIMUHUTHUCS.

BBenemMo 3ynmuHKY Tapu Ha KOHBEEpl MO CHPAllbOBYBAaHHIO
natarka SQ1 (HomMep BXoay 3riIHO aTb00MYy), PO3TAIIOBAHOTO B MICIIi
3armoBHEHHs Tapu. /s 1boro HEOOX1THO TOJATH CUTHAN 3 JIaTYMKa
SQ1 B manitor ckunanus 6;10ky RS-Latching Relay, uepes HeoOxiany
noriuny ¢yakuiro. [Ipu meomy RS-Latching Relay mae ckunatucs sx
Mo HAaTHCKaHHIO KHOmkKM SB2, Tak i1 mo Haizmy Ha mgatauk SQI
(BpaxyBaTH aKTHBHMI CHUTHAll cCHpalbOBYyBaHHS natuuka). I[lo
HATHCKAaHHIO KHOMKK SB1 KOHBeep mounHae pyX, Ha BiAIYCKaHHS HE
npunuHse. 3a Hai3ay Ha gaTduk SQ1 xkouBeep 3ynunseThest (SQ1-16).
3BepHITH yBary, 110 Hai3/1 Ha JaT4UK MOBHMHEH ckuaatu RS-Latching
Relay Timpku B MOMEHT Hai3y.

Pazom Mu oTpumanu mnporpamy, sfka 3a0e3neuye IMicis
HaTUCKaHHsA KHomKW SB1 3MiHy deproBoi Tapw Ha MO3HIIT
BHUBAaHTAXXCHHSI 103aTOpa.

IIporpamue 3a0e3nedeHHs1 HeoOXigHe 1Jsi podoTH 3i
CTEH/I0M.

Jlisa mporpamyBaHHs mporpamoBaHoro npuctporo LOGO!
BUKOpUCTOBYEThCS Tiporpama LOGOSoft V5.x ¢ipmu SIEMENS. s
porpama JI03BOJIsI€ 3alpOrpaMyBaTh MPUCTPIH, a TAKOXK MOTUBUTHCS
B PEXHUMI OHJAWH TpaBWIBHICTh poOOTH mporpamu. Komm'rotep
npueanyetsest 1o LOGO! Ha cTenai yepe3 kabenb MporpaMyBaHHS
LOGO!
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Jns  mporpamyBaHHS — NPOrPaMOBAaHOTO  KOHTpoJjepa
SIMATIC S7-200 (CPU226) BukopucroByeThesi mporpama STEP 7
MicroWIN V3.2 ¢pipmu SIEMENS. s nporpama 103BoJIsiE HAMCaTH
nporpamy MoBoto STEP7 1 3amucaru i B koHTposep. Kpim Toro,
MOXKHa TEperiasHyTH B pEeXHUMI OHJIAWH MpPaBUIBHICTE poOOTH
nporpamu Ta Hajaroaut ii. Komn'torep npuennyetbest 10 SIMATIC
S7-200 (CPU226) na ctenai uepes kabensb nporpamysanns PPI.

Cencopna manenb TP170micro Takox mporpaMmyeThes 4epes
kabenr PC / PPL. Cama mporpama Bi3zyamizamii NUIIEThCS 3a
nornomororo cepenopuina po3podkun WinCC Flexible2005micro. Ls
nporpaMa TaKOXX [O3BOJISIE HAJaroJuTH Bi3yali3allilo y pexuMi
CUMYJISIIII.

Hns  mapamerpusanii npusoxis  SINAMICS G110 i
MICROMASTER 440 BukopucroByetrbcsi mnporpama STARTER
¢ipmu SIEMENS. Bona nozBosise uepe3 PC inTepdeiicHy miary
MPUBOAIB 3 JOTIOMOTOI0 1HTEP(EHCHOTO Kalemo MiIKII0YEHOTO 0
COM-nopty (Sinamics G110 minkmouenuit mpo COMI, a
MicroMaster440 nigkmtouenuii 10 COM2) HamamTyBaTH 111 TPUBOAN
Ha BC1 MOKJIMBI JIJIs1 TAHOT'O TIPUBOJTY PEKUMHU 1 HACTPOUKH. Takox 115
nporpamMa J03BOJISIE B OH-JIAHH pPEXHMi TOIUBUTHCS IOTOYHI
napaMeTpH i CTaH MPHUBOAY 1 €JIEKTPOJIBUTYHA.

1.3 3aBpanns.

3a pO3rISHYTUMH BHIIE MPUKIAAAMU BHUKOHATH IMOCIIIOBHO
HACTYITHE 3aBJIaHHS:

1. IIpu nepemukanni SA1 — 1, KOHBeep MOYNHAE PYX.

2. Ilpu mepemukanHi SA1 — 1, KoHBeep MOYMHAE PyX, a TIO
Hai31ly Ha KiHneBwui naTauk (SQ1) KOHBeep 3yMUHSETHCS.

3. Tlo maizmy nHa «kiHneBuid gatank (SQI1) koHBeep
3YNUHSIETHCS, ane npu nepemMukanHi SA1 31 — 0B 0 — 1, koHBeep
3HOBY ITOYMHAE PYX.
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4. 3MiHMTH TIporpamy, 00 Ticiis HAaTUCKaHHS KHOMKH SBI
MPOITYCTUTH Yepe3 NaTYMK 3aBAaHHS Ha KUIbKICTh OJWHHUIL TapH i
3YNUHUTU HAa OCTAHHIH.

1.4 KoHTpO/IbHI 3alIUTAHHS.

1. Jlns goro B nmaHiii poOOTI BUKOPHCTOBYEMO CaMOOJIOKYIOUI
pene?

2. IlepepaxyBatu ocHoBHi Jsoriuni ¢ynkmii LOGO! Soft
Comfort.

3. Tosicautu poboty 610Ky «NOT».

4. Tosicuutu poboty 6510Ky «AND».

5. Tloscautu po6oTy 610Ky «ORY».

6. Ilosicautu podoty 6oky «XORY.

7. Y domy BiaMmiHHICTE MiXk O110kamu AND 3 anamizom GppoHTy
1 NAND 3 ananizom ¢ppoHTy?
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2 JABOPATOPHA POBOTA Ne5
KEPYBAHHS NIO3ULUIOHYBAHHSAM BI3KH TIO3ATOPA

Mera: O3HAaHOMHUTHCS 3 TPHUCTPOEM 1 (GYHKIIOHATEHUMHU
MOKJIMBOCTSIMH CTEHAY 3aco0iB aBTomarm3amii ¢ipmu SIEMENS.
Ouiantu o0csAT poOiT, K1 HAJICKUTh BUKOHATH B I[bOMY Kypcli Ha
IbOMY CTEHJi. 3pO3yMITH MaJiTpy NPHUCTPOIiB aBTOMAaTH3awii Ta
NEPCICKTUBY BUKOPUCTAHHS I[HOTO CTEHIY B IHIIUX Kypcax, B
TUTUIOMHOMY MIPOEKTYBaHHI, a TAKOXK Y 3aCTOCYBaHHI OTPHMAHHUX Ha
HbOMY HaBHYOK JUIsl BUPIIICHHS 3aBAaHb aBTOMATH3amii 1 It
MoJIepHi3allii ICHYIOUMX CHCTEM KepyBaHHS.

Po3zibparucs B ympaBiiHHI CHCTEMH TO3WIIOHYBAaHHS TapH,
HABYHUTHCS KEPYBaTH PyXOM TapH MPH Pi3HUX 3aBIAHHSX.

2.1 Kopotki TeopeTnyHi Bitomocti

VY naniit 1abopaTopHiii poOOTi OYIyTh BUKOPUCTOBYBATHCS
KUTbKa HOBUX (DYHKITIH, IT[E TAKOXX Oy/1€ BAUKOPUCTOBYBATHUCS TEOPIs
MHUHYJIHX T1a00paTOPHHUX POOIT.

Hwxue nHaBeneHi neski cnemiansHi GyHKIii (SF).

2.2 Xig BUKOHAHHS JIAa00pPaTOPHOL podoTH

Jns  BuKOHAHHA JaHOi J1abopatopHOi pPoOOTH HEOOXITHO
BUKOHATH HACTYITHI JIii:

1. TlepekoMyTyBaTH KOMYTaTOp, HAJAMTYBABIIN Ha T03yBaHHS
(3a momomororo mporpamu  AccessPort:  D\DA_stend\connect\
_AccessPort).

2. Bimkputu Monenb JA03yBaHHA (HA KOMI'IOTEpl s
MO/ICITIOBAHHS: D\DA _stend\models\ 2_LiquidDozing\
LiquidDozing.mdl).
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3. Bigkputu nporpamy LOGO!, Jlyis mporpamyBaHHsI KOHBeEpa
(Ha KOMI'fOTEp1 TSI MPOTPaMyBaHHs).

4. HamamryBatu niporpamy STARTER.
HanamryBaHHA cTeHAY i KoMIl'IOTepiB HA podOTY

HanamryBanus Access Port,

BUKOHYETHCS aHAJOTIYHO
paHilie BUKOHAHUX JJaOOpaTOPHUX POOIT.

Hanamrysannsa nporpamu STARTER
1. HeoOxinHO mepeBipuTH HAJTAIITYBAHHS MOPTY MiIKIIOYESHHS

MM440, nnst mporo B maHenm MeHio BuOpatu: OptionsSet PCPC
Interface ...

- STARTER - 173 PACROMASTER 2220 S

erminals Lhs]
@ Project Drive Edit Targetsystem \View N8E0TES Window Help
T Settings... Ciri+Alt+E
D|=|6| & f]=|m ofcf =t el s 5

% = Digital inputs | Digital Dulputs] Analog inpuks | Analog outputs ] L
%) Ingert single drive unit ; :
L Control signals come fron: :

=) oi=ffl, MICROMASTER 440 ? Lot E

=i~ 1 MICROMASTER 440
Pucynok 2.1 — HanamryBanHs nOpTY MiAKIIOYSHHS

2. V BikHi, mo 3'sBunocs Bubparu nopt: PC COM - Port

(USS) — Properties ... Jlami y Bkuaami Interface su6parm COM2
HaTucHYTH OK.
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v | I. ) + o P | |
K} Biopeties SR GO Port {I55)) (%]
Accass Path ] Intsiface 1 Enended} F{SABE:]

Access Point of the Application:

STARTER  (SIMOTION)  —=PC COM-Port (USS) _‘j
{Siandardfor STEP 7) ke 3
/2
Imterface Parameter Assignment Used: 3600 -

Baud rate:
PeEoP TS
(BWISO Ind. Ethemet -5 NWD\AnForce;_;;! Diagnostics Bt ot ok

IS0 Ind. Ethemet -» Reakek RTLA ]
(BETFC COM Forl (USS Copy... Read :
[BRPC/PPI cable(P PI) = g - ‘

(Parametenizing your PC COM port fora 1
LISS protocol )

Interfaces

Add/Remove Select. |

| 0K Standard OmmeHa Cnpaeia

QK Cancel Help
_ o | G |t |

Pucynok 2.2 — HanamryBaHHs NOPTY MiAKIIOYSHHS

2. TlepeiiTi B OHJIAlH peXXUM, JJIS ILOTO B MTAHENI IHCTPYMEHTIB
HAaTHCHYTH Ha JKOBTIH 1KOHIII.

Ilepexo0 6 onnaiin
peorcum

= ISTARTIR 374
B P o= Do =it Tt opioa Vew Ooiiee Wakn' B

TR B | % [ A |1 D[ B
a4+ % |

Pucynok 2.3 — BkitoueHHsI OHJIalH peXUMY
ITporpama STARTER nanamroBana Ha poOoTy.

IIporpamysanns B LOGO!

Bionogionicmu exionux napamempis, KHONOK i nepemuxayis
HagedeHo 8 «Anvbomi cxemy. [lpu nanucaumHi npozpamu KepysamHs
HeOOXIOHO Kepyeamucs NPUHYUNOBUMU CXeMAMU HABEOCHUMU 6
«Anvbomi cxemy.
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Hwxkuye HaBeneHI TNOKPOKOBI 1HCTPYKWii 3 HamucaHHS
IporpaMH KepyBaHHS Bi3Ka J103aTopa 3a MPUHIHUIIOM «BiJl IIPOCTOTO
JI0 CKJIaJTHOTO.

1. [lepmmiM KpOKOM TMPHUB'SDKEMO pOOOTY TPHUBOAY BI3KY
J03aTopa 1O OpraHiB KepyBaHHS (HAmNpUKIal 10 HATHCKaHHIO
kHomku). Hexali mokm HartucHyra kHomka SB1 Bi3ok nmosaropa
IIEPeCyBa€ThCS BIIIBO, KOJM KHOIKA BIANYIIEHa BI30K [03aTopa
3ynuHsS€ThCs. Pearmizaris 1iei mporpamMu npejcTaBieHa Ha puc. 2.4
(3rimHo amsbomy SBI1-11). Habparu mo mporpamy B LOGO! Soft

Comfort.

SE1
11 21

] °f

Pucynok 2.4 — brok cxema

Heo0xinHo 000B'AI3KOBO HIINKMCYBATH BCl KHOIIKH, JATYUKU,
Buxoau (pic.2.5).

[ 1t [mput] x|

SB1 Parameter Comment | Simation |
sB1

Block Properties. ..

X cut Chribi
Copy ChrlHC
> Delete Delete
“i+ Select all Chrl+a
@-? 0K I Cancel | Help |

Pucynox 2.5 — BikHO KOMMeHTapiiB

[Ticns HamucaHHS TPOrpaMHu HEOOX1THO MEePEBIPUTH 1i poOOTY,
JUTSI IBOTO TIOTPIOHO: 3amucaT mporpamy B moayinb LOGO!:
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1. 1. BuOGparu B maHesi nporpaMyBaHHsI KHONKY OHJIAiiH TECT

2. Sxmo LOGO! 3naxomutbest B STOP, HaTUCHYTH KHOMKY

CTapT, _— , LOGO! nepexoauTh B peKUM OHJIAHH pOOOTH.

3. Haruckaioum KHOIKY if , BIICTEXKYEMO CTaH KHOIIOK,
JaTYMKiB, IEPEMHUKAaYiB.

3anyctutn moxens LiquidDozing.mdl, BuBecTm Ha expaH
Bizyamizaiii mozeni (puc. 2.6).

Jen Viewponts Navigaton Renderng Smiaten Recordng Heb )
o AR ddraa(dd M BER ) 3anycxk

cumvasiuii’

Konseep

Pucynok 2.6 — Mogens LiquidDozing

Brxmountu LOGO! Soft B pexumi oOHiaiiH, 1 3amyCTUTH
nporpamy B pexkumi Run (quB. Buie).

Jlnist mepeBipKM HATUCKAEMO 1 yTpumyeMo KHomky SBI, i
CIIOCTEpiraeMo Ha Bi3yautizallii MoJiel mepecyBaHHs Bi3Ka J103aTopa
BJIiBO, IO BIJIITYCKAaHHIO KHOIIKU BI30K J103aTOpa 3yIMUHSIETHCS.
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Henonmikom 1iei mporpamu €, Te, MmO BI30OK Jg03aTopa
PYXa€ThCs, TUIBKM B OJHOMY HAIpsIMKY, 1 3YOUHSETbCS MIpU
BIJIMYCKaHHI KHOMKH. J{Is1 yCyHEHHS LbOTO HEIOJIKY HEoOXiTHO
nonatu kHOMKY SB3 sika Oyze pyxatu Bi30K J103aTOpa BIPaBO.

ITo nmaruckannio xkHomku SB1 (DIN1) Bi3ok moumnHae pyx
BNiBO (3rimHo ampbomy SBI1-I1), mpu BiamyckaHHi TpPUNHUHSIE,
anaioriuno SB3 (DIN2) - mpaBopyHu.

Jnst mepeBipkM HATHCKAaeEMO 1 yTpuMyemMo KHomky SBI, i
CTIOCTepiraeMo Ha Bi3zyasizalii MoJeli nepecyBaHHs Bi3Ka J103aTopa
BJIIBO, aHAJIOTIYHO KHOmMKa SB3 - pyx BmpaBo Mpu BiJIIyCKaHHI
KHOITKH Bi30K J103aTOpa 3yMUHSETHCS.

Henomikom 11i€i mporpamu €, Te, IO BIi30K J103aTopa
3YNUHSETHCS TPHU BiAMYCKaHHI KHOMKU. s TOTO, 100 MOCTIHHO HE
TPUMaTH KHOIIKY HATHCHYTOIO, HeoOXimHo momatd RS-Latching
Relay, Takoxx HEOOXIHO JOJATH KHOIKY 3YMHUHKH TEXHOJOT1YHOTO
pOLECYy.

[I{o0 kKoHBeep moyaB pyx MpuB'spKeMo KHONKY SB1 110 BX0o1y
Set 6moky RS-Latching Relay, Buxin riporo 670Ky 3aBe1IeMO Ha BUXi]T
Q2 LOGO!, IIpuennanuii 1o BuKoHaBuoro mexanismy. [1lo6 korBeep
3YIMUHUBCS HEOOX1MHO momatu KHonky SB2 (3rimHo anpbomy SB2
MiIKITI0YeHA 10 BXOAy [2) Ha 3yNMMHKY NUISIXOM MiAKIIOYCHHS 11 Ha
Bxi1 Reset 6moky RS-Latching Relay (BpaxyBatu Te, 1m0 119 KHOIIKa
Ma€ HOPMAaJbHO 3aMKHYTHI KOHTAKT).

[To maruckanno kHOomkK SB1 (DIN1) Bi3ok mounHae pyx
BIiBO (3rizmHo ansOomy SBI-I1), mpu BiamyckaHHI He HPUITUHSIE,
anaynoriyao SB3 (DIN2) - BnpaBo, kHomka SB2 - 3ynuHka Bi3Ka.

Henomnikom €, Te, 110 Bi30K 103aTOpa MOKE BUIXaTH 32 MEXI1
po60ovoi JiHIi, 10 MOXe MPU3BECTH 110 aBapii. JJis yCyHEHHS 1IbOTO
HeNoiKy Oynu nonaHi kiHnesi matunku SQ2 i SQ6, sKki HE Jar0Th
BI3KY JI03aTOpa BUWTH 3a ME&X1 poO0UOT JIiHii.

ITo maruckannio xkHomku SB1 (DIN1) Bi3ok moumnHae pyx
BIiBO (3rimHo ansOomy SBI-I1), mpu BiamycKkaHHI HE TPHUIUHSIE,
ananoriuno SB3 (DIN2) - BopaBo, kHonka SB2 - 3ynuHKa Bi3Ka, IMiJ
yac Hai3ny Ha KiHneBi gatauku SQ2 1 SQ6 Bi30K 3yNMUHSIETHCS.



32

Henonikom €, Te, mo Bi30K J03aTopa HE 3YMHUHIETHCS HA
BUBaHTa)XCHHs Marepiany. JlJiss yCyHEHHS ILbOrO HEIONIKy OyB
nomanuii  natuuk  SQ4, mo Hai3my Ha SAKME  BI30OK J103aTOpa
3YIMUHSETHCS, IMITYIOUM BUBAHTAXEHHS MaTepiany. BBeneMo 3ynuaKy
Bi3Ka MO CHpalbOBYBaHHIO Aarunka SQ4 (HOMep BXOIy 3TiIHO
aTp00My), pO3TalIOBAaHOTO B MICIIl 3allOBHEHHs Tapu. JlJis 1bOro
HEOOX1THO ToAaTh CUTHAN 3 naTtunka SQ4 B JIAHITIOT CKUIAHHS OJIOKY
RS-Latching Relay, uepe3 neo6xiany joriuny ¢yHkiito. [Ipu npomy
RS-Latching Relay mae ckupgatucs six 1Mo HaTUCKaHHIO KHONIKK SB2,
Tak 1 mo Hai3my Ha matyuk SQ4 (BpaxyBaTH aKTUBHHH CHTHAJ
CIIpalllOBaHHS AaTUMKa).

[Ipu naruckanni kHonku SB1 (DIN1) Bi3ok mounHae pyx
BIiBO (3rizmHo ansOomy SBI1-I1), mpu BiamyckaHHI HE HPUITUHSE,
anasnoriyao SB3 (DIN2) - BopaBo, kHonka SB2 - 3ynuHKa Bi3ka, mif
yac Hai3ay Ha qaTauk SQ4 Bi30K 3yMUHSETHCS T1]] BABAHTAKEHHSI.

Henonikom €, Te, mo BI30K J03aTOpa HE MPUCKOPIOETHCS
MICJIsl TOTO SIK BiH BUHIIOB 13 30HU nii gatuuka SQ4. Jlns ycyHeHHS
IIOTO HENOJIKY, He0OXimHO momatu Omok Q4 skl BiIMOBimae 3a
MPUCKOPEHHS Bi3Ka J103aTOpa.

[Ipu naruckanni kHonku SB1 (DIN1) Bi3ok mounHae pyx
BIiBOo (3rimHo ansOomy SBI-I1), mpu BiamyckaHHI He HPUITUHSE,
anajoriuao SB3 (DIN2) - BmpaBo, kHonka SB2 - 3ynmuHKa Bi3Ka,
301IBIIEHHS IBUKOCTI PyXy TapH, SIKIIO BOHA He mepedyBae B 30H1
mii marumka SQ4. Jlns BHKOHAaHHS IIHOTO 3aBJAaHHS HEOOXiTHO
BukopuctoByBatu mnporpamy STARTER, ans npaBunbHOl poGotn
MO3UIIIOHYBAaHHS Tapu HEOOXiAHO 3poOMTH JesKi 3MIHH B
HATAIITYBAHHSIX:

1. V n. ExtendedSetpoints B Bkmanami Frequency setpoints
come from B MeHIo 110 Bigkpuiocs ooparu Fixed Frequency.
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Pucynok 2.7 — HanamryBanns nporpamu STARTER

2. B wmenro Terminal/bus B Digital inputs-3(p1003) ooparu Fixed
setpoints.

| rﬂ-‘- -siﬁ[
= Bp 13

# Insert sngle drive unit
= dieffly, MICROMASTER _+30
= -l MICROMASTER_#40
A Drve ravigaior
) Configuration
¥ Teminals [bus >
? Limits.
¥ Diagnostics
> Aarm history
> Control panei
-3 Extended
» Moter patentiometer (MOP)
) Fixed frequences
) PID controler
) Setpoints
) Shutdown functions

Cri+Alt+E

T SO

Digital ingut "sctive” umugmumm

Digitalinputs | Digial outpaitz | Andogingut | Analog outguts | USS /FROFIBUS | Signalrterconnection |

Gonirol signaks come fioert [ Teminal (2)

Signals connected to:
S 10 %8
2@ x6
4 Q) 8
c N wie

=]

Bewince lite:
123 medebounce imel3] v

Defauit

[owrero =]
[Noes 0T 2] =]
[Dg g seisaitr ]

Pucynoxk 2.8— HanamrryBanns nporpamu STARTER

3.B menro Extended\Fixed Frequencies B p1003 o6patu
HEOOXiTHY YacTOTYy.
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Pucynok 2.9 — HacnamryBanus nporpamu STARTER

[Ticnsa manamryBanus STARTER neob6xigHo 3amporpaMmyBaB-
i LOGO!, 3rigno 3 Hamoro ymoBoro: DIN3- fixed setpoint, 3rigHO
«Anpbomy cxem» DIN3-Q4.

IIporpamue 3a0e3neyeHHsI He0OXiHe 1Jis1 pOOOTH 3i CTEHI0OM

JUia mporpamyBaHHd mporpamoBaHoro mnpuctporo LOGO!
BUKOpUCTOBYEThCS Tiporpama LOGOSoft V5.x ¢pipmu SIEMENS. s
porpama JI03BOJIsI€ 3alpOrpaMyBaTh MPUCTPIH, a TAKOXK MOTUBUTHCS
B pEXHUMI OHJAWH TpaBWIBHICTH poOOTH mporpamu. Komm'rotep
niaxmoyaerses 10 LOGO! Ha cTenai uepe3 kabenb mporpaMyBaHHs
LOGO!

Jns  mapamerpyBanHs npusoaiB  SINAMICS G110 i
MICROMASTER 440 BukopucroByetrbcsi mnporpama STARTER
¢ipmu SIEMENS. Bona nosBosise uepe3 PC inTepdeiicHy miary
MIPUBOAIB 3 JOTIOMOTOI0 1HTEP(EHCHOTO Kalemo MiIKII0YEHOTO 0
COM-nopty (Sinamics G110 minkmouenuit mpo COMI, a
MicroMaster440 nigkmtouenuii 10 COM2) HamamTyBaTH 111 TPUBOAN
Ha BCl MOXKJIMBI JUIs IaHOT'O MIPUBOTY PEXKHUMHU 1 HACTPOHKHU. Takox 1s
nporpaMa JIO3BOJIIE B OHJIAHH PEXUMI TOJAMBHUTHUCS IOTOYHI
napaMeTpH i CTaH MPHUBOAY 1 €JIEKTPOJIBUTYHA.
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2.3 3aBnanHd

1. Ilpu HaTuckaHHI Ha KHOMKY SB1 Bi30K j03aTopa MOBUHEH
ixaTu BIBO, IO HACTYITHOI TOYKHW 3YIUHKH IIiJ] 3aBaHTXXCHHAM (110
CIpalbOBYBaHHIO AaT4yrKka SQ7 CHUTBHO 3 TaTYMKAMH YIOBUILHEHHS)
abo Hai3ay Ha KiHIEBUU BUMHKad SQ2, 3a aHAJIOTIEI0 PyX BIPaBO
HaTUCKaHHAM KHonku SB3. Hartuckanus kHonku SB2 3ynuHse pyx
Bi3Ka J103aTopa.

2. 3abe3meynTH 3MiHY IIBUAKOCTI TMEpeCcyBaHHS Bi3Ka
no3aropa (3MeHIUTH 10 15 Hz), Konu BiH 3HaX0IUTHCS HE B 30HI il
natunkiB SQ3, SQ4, SQS.

2.4 KoHTpPOJIbHI 3aNIMTAHHS

1. ITosicHITh poOOTY PYHKITIH SKI BAKOPUCTOBYIOTHCS B JaH1i poOOTi?
2. ITokaxiTe Micue y cBoiil mporpami Logo! ne peanizoBana ¢pyHKIis
Hai31y Ha KiHIEeBUH gaTauk SQ2.

3. Iokaxits y nporpami STARTER, ne moTpiGHO MIiHATH 4acToTy,
o0 BI30K MPUCKOPIOBABCS, TMepeOyBaioud HE B 30HI il JaTYHKIB
SQ3, SQ4, SQ5.

6. SIxi HamamTyBaHHS MPUBOIY BUKOPHUCTOBYIOTHCS B J1aH1i poOOTi?

3 ABOPATOPHA POBOTA Ne6
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KEPYBAHHS ITO3ULIOHYBAHHSAM BI3KA JIO3ATOPA I
KOHBECPA

Meta: 03HAMOMHUTHCS 3 TPHUCTPOEM 1 (YHKIIIOHATBHUMH
MOKJIMBOCTSIMH CTEHAY 3aco0iB aBTomarm3amii ¢ipmu SIEMENS.
Ouiantu o0csAT poOiT, K1 HAJICKUTh BUKOHATH B I[bOMY Kypci Ha
IbOMY CTEHAi. 3pO3yMITH MaJiTpy NPHUCTPOIiB aBTOMAaTH3awii Ta
NEPCICKTHBY BUKOPUCTAHHS [HOTO CTEHIY B IHIIUX Kypcax, B
TUTUIOMHOMY MTPOEKTYBaHHI, a TAKOXK Y 3aCTOCYBaHHI OTPHMAHHUX Ha
HbOMY HaBHYOK JUIsl BUPIIICHHS 3aBAaHb aBTOMATH3amii 1 Jist
MoJIepHi3allii ICHYIOUHX CHCTEM KepyBaHHS.

3.1 KopoTtki TeoperuuHi BizomocTi

VY nmaniii maGoparopHiii poOoTi OyayTh BHUKOPHUCTOBYBATHUCS
KUIbKa HOBUX (YHKIIIH, a TakoX OyJae BHKOPHCTOBYBATHCS TEOPIs
MUHYJIHUX JlabopaTopHuX pobit. Humkde HaBeneHi AesdKi creriayibHi
¢bynxkmii (SF):

3aTpUMKa BKJIIOYEHHSsI

[Ipu 3arpumIli BKJIIOUEHHS BHXIJ BKIIIOYAETHCS TUTBKU IiCIS

3aKiHUEHHS MMapaMeTpU3yeEMOTO IHTEpBaJTy dacy.

Cumeon B MoakntoveHune OnucaHue
LOGO!
Bxog Trg Yepes exog Trg (trigger =
Trg j‘_L a 3anycTUTb) NPOM3BOAWNTCA
Par 41 3anyck oTcueTa BpeMeHu

ONA 3206pKKN BKIOYEHUA.

Mapametp T npeacraenseT Bpems, no
MCTEYEHWUM KOTOPOro
BKIHO4AETCA BLIXOA,
(BbIXOOQHOA CWMrHan
nepexniovaetca c 0 Ha 1).
CoxpaHaeMoCTh:
/ = coxpaHaemMocTb
oTCyTCTBYET
R = cocTosHue
COXpaHAETCA.

Beixog Q Q BknovaeTcs no
MCTEYEHWM 33AaHHOT0
spemenn T, ecnn Trg Bce
elLle YCTaHOBNEH.
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BpemeHHasa guarpamma

Trg J_ BrineneHHas 4acTk
[ BPEMEHHOR
Q aMarpamme
npeAcTaenexa Ha
i CHMBONE 330EPHKKN
T E T BKITHOYEHUA
Otcuet Ty _| q- H

Komu cran Bxoay Trg 3miHtoeThes 3 0 Ha 1, mOYMHAETHCS BITIK
yacy Ta (Ta - ne morounwmii uac B LOGQ!).

Skmio cran curHanmy Ha BXxoAl Irg 3aiMIIaeThes piBHEM 1,
NPUHANMHI, TIPOTITOM 33JaHOTO Yacy T, TO BUXiJl BCTAHOBIIIOETHCS B
1 micns 3akindyeHHs yacy T (Mae micue 3aTpUMKa MK BKIIOUEHHSIM
BXOJIY 1 OSIBOIO CUTHATY Ha BUXOII).

Skmo cran curHamy Ha BXxozai Trg 3HOBY crae piBHHUM 0 110
3aKiH4eHHs 4acy T, TO 4ac CKUJAEThCS.

Buxin ckumaetbcs B 0, SKIO CTaH CUTHAJIY Ha BXomi Trg
nopiBHioe 0. Skio 30epexxeHHs He aKTUBOBaHe, TO BUXia Q i crimBae
TEPMIH MTPU 3HUKHEHH1 KUBJICHHS CKUIAIOThHCA.

3aTpuMKa BUMKHEHHS

[Ipu 3aTpuMmIli BUMKHEHHS BHXIJlI CKHUIAETHCSA TUIBKH ITICIIS
3aKiHYEHHS 33/IaHOTO IHTEPBAJTy Yacy.

BpemMeHHas gnarpamma

Trg _|'I I_I_I_l I_I

BblogneHHan YacTb

R H i BPEMEHHOW Juarpamms
H H peAcCTaBneHa Ha
H l | | | CHMBOME 33AEPHK1
f

Q - : : H T BbIKT HIYEH A .

OT1c4eT T, _m_‘_'_



38

CumBon B MopgknoyeHue OnucaHue
LOGO!
Bxoa Trg 3apepKKa BLIKNIOYEHUS
Try 401
=] L@ 3anyckaeTcs
Par ' oTpULaTenkHbIM OPOHTOM

curHana (MameHeHwem c 1
Ha 0) Ha Bxoge Trg (trigger =
3anycTuTb)

Bxog R

CwurHan Ha exoge R
cbpackiBaeT Bpemsi

320 epKKM BbIKIMIOYEHUA W
ycTaHaenueaeT Bbixod B 0.

MapameTp

T — at0 BpemA, 4epes
KOTOpOE BLIKMKYaeTCA
BbIX0[ (BbIXOAHOM CMrHanN
nepexntodaetca ¢ 1 Ha 0).
CoxpaHaeMocTh:

[ = CoxpaHsemocTb
oTCyTCTBYET

R = CocTosHue
COXpaHAeTCs.

Beixog Q

Q ycraHaBnueaetca
curHanom Ha exoge Trg. OH
COXpaHseT 370 COCTOsHKE,
noka He uctedet spems T.

Komnu cran curnanmy Ha Bxoai Trg 3miHIO€EThCS Ha 1, Buxim Q
nepeMHUKaeTbess Ha 1 HeraiHo. SIKmIo craH curHany Ha Bxoni Trg
smiHIoeTbes 3 1 Ha 0, To B LOGO! 3HOBY 3amycKaeThest MOTOYHUN Yac
Ta, a BUX11 3aiHIIa€THCS BCTaHOBIeHUM. SIK1io Ta qocsrae 3Ha4eHHS,
3aznaueHoro uepe3 T (Ta =T), To Buxix Q ckumaerbes B 0 (3aTpuMka
BUMKHEHHsI). Ko BXif Trg BKIIFOYAETHCS 1 BAMUKAETHCS 3HOBY, TON
yac Ta 3HOBY 3amyckaeThbesi. Bxin R (ckumanns) ckumae gac Ta 1 BUXif
70 TOTO, SIK 3aKiHYMTHCS BCTaHOBJEHA 3aTpuMka uacy Ta. Skmio
30epeKeHHsI HE aKTUBOBaHE, TO BUXiJ Q 1 BXKE CIUTMBAE TEPMiH TIPHU

3HUKHEHH] KUBJIEHHS CKHUOAOTHCA.
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3aTpuMKa BKJIIOYEHHS | BUKJIIOYEHHS

[Ipu

3aTpUMIIi

BKJIFOUCHHSA
BCTAHOBJTIOETHCS TICIS 3aKIHYCHHS 3aJ1aHO1 3aTPUMKH BBIMKHEHHS 1

1  BHUKJIIOYECHHS

CKHIAETHCA MICII 3aKiHYEHHS 3a;[aH0'1' 3aTPUMKH BUMKHCHHA.

CumBon B
LOGO!

MogxnioyeH e

Onucauune

Troy A
FPar

J1

Bxog Trg

HapacTtawwmi gpoxt
(namexexne c O Ha 1) Ha
exoge Trg (trigger =
3anMyCTWUTL) 3anyckaeT BpeMS
Tw Ans 3anepxkn
BHMHOHEHWUA.

Mapawwwmin ppoHT
(namexexve ¢ 1 wa 0)
zanyckaeT spems TL Ans
3a[1EPHKN B IKTHHEHKA.

MapameTtp

Ty —3T0 EPEMSA, NO
WMCTEYEHWM KOTOPOro BbIXOA
BKMIOHAETCA (BLIXOAHOR
curHan nepeknioqaercs c 0
Ha 1).

TL — ato Bpems, no
WMCTEYEHWM KOTOPOro BbIXOA
BLIKNIOHABTCR (BbIXDAHON
CHrHan nepeknwyaetcs ¢ 1
Ha 0).

CoxpaHReMOCTh:

| = CoxpaHsemMocTs
OTCYTCTBYET

R = Coctosrnune
COXpaHREeTCA.

Brixog Q

Q BKNKYBETCA NO
VICTEHEHUW 3302HHOMO
epemern Ty, ecnu Trg ewe
YCTaHOBNEH, U
BLIKMIOYAETCA N0 MCTEYEHKK
ppemern To, ecnu Trg He
GyaeT TeM BpEMEHEM CHOBA
YCTAHOBNEH.
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0

BpemeHHan guarpaMmMa

= BulgenaHHan Yacts
Trg —L BpEMAaHHOR
; O Harpammbsi
| | npegorasneta Ha
Q : - CHMBOME 38 [P N
1 BEMICHEHAA [
= -ll-TH 41 [ o E-I-TH Bkl KT IO @ H A
Oreuet Ty _r L i
el i
To=i g E Ty
Oreqet TL - r |

Komu cran curnamy na Bxoxi TI'J] 3miHioerscst 3 0 Ha 1,
MOYMHAETHCS BIIIK dacy TH. SIkmo cran curHany Ha Bxomi TTJ
3aJUINAETbCA PIBHUM |, MpHHANWMHI, MPOTATOM MapaMeTpPU30BAHUX
iHTepBany 4acy TH, TO Ticias 3akiHYeHHS dYacy TH BHXIiA
BCTAHOBIIIOETHCS B | (Mae Micie 3aTpuMKa MK BKIIFOUYCHHSIM BXOJY 1
MOSIBOIO CUTHAJTY Ha BUXO/]).

SIkmo cran curHany Ha Bxozai TI'J] 3HoBY crae piBauM 0 10

3aKiH4eHHs 4acy TH, TO yac CKUIAETHCSL.
Komu cran curnany Ha Bxomi TI'Jl 3HOBY wMmiHserbess Ha O,
nounHaeThesl BuLIIK vyacy Tl SIkmo cran curnamy Ha Bxomi TTJ]
3anumaeTbes piBHUM 0, IpUHANMHI, POTATOM 33/1aHOTO 1HTEpBAIY
yacy Tl To micns 3akiHueHHs yacy T BHX1J BCTaHOBIIOEThCS B 0 (Mae
MicCIle 3aTpUMKa MK BUMHKAHHSM BXOJAY 1 3HUKHEHHSIM CUTHAIy Ha
BHUXO/1).

Sxmo cran curnany Ha Bxozai TT' /] 3miHroeThes Hazam Ha 1 10
3akiHueHHsa 4acy Tl Toit wac ckmmaerbes. SIKmio 30epexeHHs He
aKTUBOBaHE, TO Buxix O 1 BXKe CIUIMBa€ TEPMIH MpPH 3HUKHEHHI
KHUBJICHHS CKHJIAIOThCSL.

3aTpuMKa BKJIIOYEHHS 3 3a11aM'AITOBYBAHHAM
CmigoM 3a BXIZHMM IMITyJIbCOM TIOYHHAETHCA BIIUTIK
BCTAHOBJICHOTO TIpH TMapaMeTpu3allii 1HTepBaly 4Yacy, IMiCIs
3aKIHYEHHS SIKOTO BHXIJI BCTAHOBIIOETHCS.
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CumBon B MogknyeHwe Onucanne
LOGO!
Trd <N Bxoa Trg Curnianom Ha exone Trg
= 1 e (trigger = zanycTuTk)
Far = JanyckaeTcs oTcueT
BPEMEHK 3308 PHKKN
BEMKYEHWUA.
Bxog R Cwrran ra exopne R

cBpackiBaeT BpeMs
2A0EPHKN BRNHOHEHUR W
yCTaHaenWeaeT Beixoa e 0.
MapameTp T — 370 BpeMs, no
MCTEHEHWKM KOTOPOrD
BKMHAETCH BbIXOA
(cocToRHMe BeIXOaA
naMmeHseTcR ¢ 0 va 1).

CoxpaHAemMocTs:

| = coxpaHseMocTs
OTCYTCTBYET

R = CoctosHme
COXDAHABTCH.
Brixon Q C) BKNKYEETCH NO
MCTEYEHMK BPEMEHK
aanepwkn T.

Trg ! Lﬂ

R — ]

Q  —— L
OTcuet Ty, —m [T

Belge neHHan 4yacTe BDBMBHHOI:‘I AuarpaMmel NpedcTaBneHa Ha CUMBONE 3afe DKW
BblKNKYEHWA C 3anNOMHUHaHWEM.

Komu cran curnany na Bxoai TI'Jl 3mintoerses 3 0 Ha 1, TO
MOYMHAETHCS BiITiK moTouHoro vacy Ta. Komu Ta mocsirae 3HaueHHs
T, Buxig [Ipo BcTtanoBmoeThest B 1. [IoBTOpHE BKITIOUEHHS Ha BXOJI
TI'Jl ne BunuBae Ha Ta. Buxing ta yac Ta ckugaothes B 0 TUIBKH TOI,
koau craH Bxoxay Jlo crae piBauMm 1. fkmo 30epexeHHs HE
aKTUBOBaHE, TO Buxix O 1 BXKe CIUIMBa€ TEPMiH MpPH 3HUKHEHHI
JKMBJICHHS CKHIAIOTHCS.
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InTepBasnbHe peJsie (BUBiX iMITyJIbCY)

Bxigauit

TPUBAJIOCT] HA BUXO/I].

IMIOYIbC BHKIIMKA€E TIOSBY CHUTHAIY

Cumsone MoakntoveHue OnucaHue
LOGO!
Bxog Trg CurHan Ha exoge Trg
Trg ‘J_Ln_ q (trigger = aanycTuTe)
Par 3anyckaeT OTCYeT BpeMeHK

ONnA MHTepBanbHOro pene.

MapameTtp

T — ato Bpems, Yepes
KOTOpOE BLIKMOYaeTCs
BbIX0/ (BbIXOAHOW CUrHan
nepexntoyvaetca c 1 Ha 0).
CoxpaHsAeMoCTh:

/ = CoxpaHaemocTb
OTCYTCTBYET

R = CocTtoaHue
CoXpaHaeTcs.

Beixog Q

Q BkniovaeTca
ogHoBpemeHHo ¢ Trg 1
OCTaeTCcs BKMH4YEHHBIM B
TeuyeHue BpemeHun Ta, ecnu
BXO[HOW CUrHan ocTaeTcs
paBHLIM 1.

BpemeHHas guarpamma

Trg
Q

OT1cyeT Tg

—
I

i

3aJ1aHO]1

BrinensHHan YacTb BpeMEHHOW AWarpammel

npeacTaeneHa Ha CUMBONE WHTEPBaNbLHOMD

pene.

T UCTEKNO HE NOMHOCTLHO.

Komun Bxig TI'JI npuiimae cran 1, 1o 1 Buxim Ilpo
nepeMuKaeTbes B cran 1. OHOYAacHO MOYMHAETHCS BiUTIK 4yacy Ta,
MPOTSTOM SIKOTO BUX1/T 3QJIUIIAETHCS BCTAHOBJICHUM.

Komu Ta gocsrae 3nadenHs1, 3aganoro 3a gomnomoroo T (Ta
= T), Buxin IIpo BcTaHOBIIOETHCS B ) (BUCHOBOK IMITYJIBCY). SKIIO
ctad curHany Ha Bxoai T/l 3sminroeTbest Ha3aa 3 1 Ha 0 10 3aKiHYCHHS
3aJIaHOTO Yacy, TO BUXI1J TEX HETaHO MEePEKIII0YaeThes Hazan 3 1 Ha

0.



InTepBasnbHe peJie, 0 3alIyCKAETHCSA (PPOHTOM
BximHuii iMnynbc reHepye Ha BUXOJI 4Yepe3 3adaHuil mpH
napameTpu3aiii 4ac 3a7aHy KUIbKICTb
CIIBBIHOIICHHSIM TPUBAJIOCTI IMOYJIbCY 1 mMay3W (3 MOBTOPHUM

43

3aIyCKOM).
CumBon B MoakntoveHue OnucaHwue
LOGO!
Trg 15 Bxoa Trg CurHan Ha Bxoge Trg
R 41l e (trigger = 3anycTuTb)
Par o 3anyckaeT BpeMeHa ans

UHTepBanLHOro pene
BpEMEHW, 3aMyCcKkaemoro
hpoHTOM.

Bxoo R

CurHan Ha Bxoge R
cBpacbiBaeT Tekyllee BpeMs
(Ts) 1 BbIXOA.

MapameTtp

OnuTenbHOCTL Nay3bl MeXdy
umnynecamm T K
ANUTENBLHOCTE UMNYyMbea Ty
yCTaHaBNMBaKTCA NpK
HacTpoWKe.
N onpegenseT KoNM4YecTBO
LIMKNOB Naysa/MMmnynsc
TLﬂ—H:

[Owana3soH 3HaueHwmn: 1...9
CoxpaHaemocThb:
[ = CoxpaHAeMocCTb
oTCcyTCTBYET
R = CoctoaHune
COXpaHsieTcs.

Beixog Q

Q yCTaHaBnuBaeTCcA no
WUCTEYEHUWM BpEMEHW T 1
cﬁpacmBaeTcs no
MCTEYEHUM BpeMeEHM Th.

IMOYIBCIB 3 33JaHUM
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BpemeHHasn guarpamma A

Trg .n__rm_ BrigeneHHan 4acTs BPEMEHHOW QuarpamMme!
i NpegcTasneHa Ha CUMBONE WHTEPBAaNLHOM
Q MI PEMe BPEMEHM, 32MYCKABMOTD (IPOHTOM
I . H CWrHana.
Otcuer Tz A7, e N
T.=0

BpemeHHasn guarpamma B

Trg _ﬂ—

Q =| | B pemeHHan guarpamma gna
H . - npWMepa napameTpuaaLu 9
N=2 TUTH AT TR

Komu Bxix Trg npwuitmae cran 1, 3amyckaetbes yac TL (Time
Low = yac 3HaxO/PKEHHS CHTHaJlly Ha HHU3bKoMY piBHI). Ilicms
3akiHueHHs yacy TL Buxim Q BcraHoBIO€ThCs B 1 Ha yac, piBauil TH
(Time High = yac 3HaxoKeHHs CHTHATY Ha BUCOKOMY piBHi). SKIIo
1o 3akindeHHs 3aganoro yacy (TL + TH) curnan na Bxoni Trg 3HOBY
3miHIoeThes 3 0 Ha 1 (mepe3arryck), To 4ac, 1o MUHYB Ta CKumIaeThes,
1 IUKJI TMay3a / IMOyJbC 3ayCKAEThCS 3HOBY. SIKIO 30€peKeHHs HE
aKTUBOBAHE, TO NPU BTpATi KUBJIECHHS BUXix Q 1 BXKe MHUHYB 4ac
CKUJIAIOTHCA.
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3.2 Xix BUKOHaHHS JIa00PaTOPHOI po0oTH

JU11 BUKOHAHHS JaHOi JTabopaTopHOi poOOTH HEOOX1HO BUKOHATH
HACTYIIHI Mii:
1. IlepexkomyTyBaTH KOMYTAaToOp, HajallITyBaBIIM Ha IO3yBaHHs (3a
nornomoroto nporpamu AccessPort: DDA stendconnect _AccessPort).
2. Bigkputu Monenb M03yBaHHsS (HAa KOMITIOTEPl Ui MOJETIOBAHHS:
DDA _stendmodels 2_LiquidDozing LiquidDozing.mdl).
3. Bigkputun nmporpamy LOGO!, JInst mporpamyBaHHsS KOHBeepa (Ha
KOMIT'FOTEPI JIJIs1 TporpamMyBaHHS).
4. Hanamrysatu nporpamy STARTER

HanamryBanHs creHay i komn'iorepiB Ha podoTy
HanamryBanns Access Port, BHKOHYETbCS aHAJIOT14HO
paHilie BUKOHAHUX JJaOOpaTOPHUX POOIT.

Hanamrysannsa nporpamu STARTER
HanamryBanus STARTER, BUKOHYeTbCsS — aHaJOTi4HO
paHilie BUKOHaHUX JJaOOpaTOPHUX POOIT.

IIporpamue 3a0e3neyeHHsI He0OXiHe 1J1s1 pOOOTH 3i CTEHI0M

Jlna 3anporpamyBaHHs nporpamoBaHoro mnpucrporo LOGO!
BUKOpUCTOBYEThCS Tiporpama LOGOSoft V5.x ¢pipmu SIEMENS. s
mporpama JI03BOJISIE 3aPOTrpaMyBaTh IPUCTPIH, a TAKOK TOJUBUTHUCS
B pEXHUMI OHJAWH TpaBWIBHICTH poOOTH mporpamu. Komm'rorep
npueanyersest 1o LOGO! Ha ctenai yepe3 kabenb MporpaMyBaHHS
LOGO!

Hns  mapamerpyBanHs npuBoxaiB  SINAMICS G110 i
MICROMASTER 440 BukopucroByetrbcsi mnporpama STARTER
¢ipmu SIEMENS. Bona nosBosise uepe3 PC inTepdeiicHy miary
MPUBOAIB 3 JOTIOMOTOI0 1HTEpP(EHCHOTO Kalemo MiIKII0YEHOTO 0
COM-niopty (Sinamics G110 minkmouenuit mpo COMI, a
MicroMaster440 nigxmtouenuii 10 COM2) HamamTyBaTH 111 TPUBOAN
Ha BC1 MOKJIMBI JIJIS1 TAHOTO MIPUBOJIA PEXKUMH 1 HACTPOUKH. Takox 115
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mporpaMa JI0O3BOJISIE B OHJIAMH PEXHUMI TOJAMBHTHUCA MOTOYHI
napamMeTpH 1 CTaH MPUBOY 1 €JIEKTPOABUTYHA.

3.3 3aBnannga

3a0e3meunT! UK JO3YBaHHS IMICIs HATHCKAHHS KHOIKH
SB1 (mpuiimemo, 110 Bi30K J03aTOpa 3HAXOAWTHCS B MOYATKOBOMY
noJIo’keHHs Mixk natunkamu SQ3 1 SQS, 1o BiAMOBIAAE MOTOKEHHIO
npu 3amycky mopeni). Ilicms watuckanHss SB1 Bi3ok mosaropa
NOBUHEH IMITYBaTH 3aBaHTaKEHHs BCIX TPbOX KOMIIOHEHTIB, MiCIIs
IIbOTO 3IMITyBaTH BUBAHTAXKCHHS BMICTY B HOBY Tapy Ha KOHBEEDI.

1. JIns mporo Bi30K J03aTopa MOBHUHEH MIWTH IO JaTdydKa
SQ3 3ynmuHMUTHCS 3IMITYBaTH 3aBaHTaXXEHHs (3ymuHKa Ha 5cC.),
[IpoBectu pyx BmpaBo A0 natunka SQS5 3YNUHUTHCS 3IMITYBaTH
3aBaHTaXeHHs (3ynmuHKa Ha 5c.), [IpoBecTn pyx BIIBO 0 JaTyuka
SQ4, micnsa 4oro iMITYeTbCs 3aBaHTAXEHHSA IUISIXOM BUTPUMKH Yacy
5 ¢. B mepe0iry sikoi TopuTh jgammnouka HLS-TexHomoriunumii mporec
3aBEpILEHO.

2. 3abe3meynT 3MiHY IIBHJKOCTI PyXy Bi3Ka J103aTopa, Mo
nataukam ynoButbHeHHS SQ3, SQ4, SQS5, 3 Mmeroro 3abe3meueHHs
TOYHOCTI IMO3MITIOHYBaHHSI 1 MPUWHITHOI TPUBAJIOCT1 IIUKITY.

3. 3abe3neunTH, 000 10 MOMEHTY BHBAHTAXCHHS 3
J103aTOpa Ha KOHBEEPI OyIia MpoBecHa 3MiHA TapH.
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3.4 KoHTpOJILHI NUTaHHS

1. ITosicautu po6oTy OJIOKY 3aTPUMKA BKITIOUEHHS.

2. IlosicauTH po6OTYy OJI0KY 3aTpUMKAa BUMKHECHHS.

3. TloscHutu poOOTy IHTEpBaJbHE pelie 3aMyCKAETHCA
(GbpoHTOM.

4. Sk mia'eqnaty namnouky HLS5?

5. Tloscautu poOOTy OJOKY 3aTpuMKa BKJIIOYEHHS 3
3arnam'aTOByBaHHSM.

6. [Tosicautu po60TYy GJI0KY IHTEpBAJIbHE pelle.
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	1.1 Загальні відомості
	1.2 Хід виконання лабораторної роботи
	Для виконання даної лабораторної роботи необхідно виконати наступні дії:
	1. Перекомутувати комутатор, налаштувавши на дозування (за допомогою програми AccessPort: D:/DA_stend/ connect/ _AccessPort).
	2. Відкрити модель дозування (на комп'ютері для моделювання: D: /DAstend/models/LiquidDozing/ LiquidDozing.mdl).
	3. Відкрити програму LOGO! Soft, для програмування конвеєра (на комп'ютері для програмування).
	Налаштування стенду і комп'ютерів на роботу
	Рисунок 1.2 – Вікно програми AccessPort
	На рис. 1.3 показані необхідні настройки порту через який відбувається зв'язок з комутатором стенду.
	Рисунок 1.3 – Установки порту AccessPort
	Після налаштування AccessPort необхідно запустити модель дозування фарби (Simulink model). Адреса моделі: (D:\ DA_stend\ models\ 2_LiquidDozing\ LiquidDozing.mdl).
	Програмування  в LOGO!
	При написанні програми керування необхідно керуватися принциповими схемами наведеними в «Альбомі схем» (далі Альбом).
	Нижче наведені покрокові інструкції з написання програми керування транспортером за принципом «від простого до складного».
	1. Першим кроком прив'яжемо роботу приводу конвеєра до органів керування (наприклад по натисканню кнопки). Нехай поки натиснута кнопка SB1 працює конвеєр, коли кнопка відпущена конвеєр не працює. Реалізація цієї програми представлена на рис. 1.4 (згі...
	Рисунок 1.4 – Блок-схема
	Необхідно обов'язково підписувати всі кнопки, датчики, виходи (рис.1.5).
	Рисунок 1.5 – Вікно коментарів
	Після написання програми необхідно перевірити її роботу, для цього потрібно: записати програму в модуль LOGO!:
	1. Вибрати в панелі програмування кнопку онлайн тест .
	2. Якщо LOGO! знаходиться в STOP, натиснути кнопку старт  , LOGO! перейде в режим онлайн роботи.
	3. Натискаючи кнопку , відстежуємо стан кнопок, датчиків, перемикачів.
	Запустити модель LiquidDozing.mdl, вивести на екран візуалізації моделі (рис.1.6).
	Рисунок 1.6 – Модель LiquidDozing
	Включити LOGO! Soft в режимі онлайн, і запустити програму в режимі Run (див. вище).
	Для перевірки натискаємо і утримуємо кнопку SB1, і спостерігаємо на візуалізації моделі пересування конвеєра з тарою.
	Недоліком цієї програми є, те, що необхідно утримувати кнопку, щоб конвеєр рухався.  Для того щоб усунути цей недолік і конвеєр не припиняв рух після відпускання кнопки, необхідно додати в схему блок RS-Latching Relay. Щоб конвеєр почав рух прив'яже...
	Недоліком даної програми, є те, що за відпусканні кнопки SB1, конвеєр неможливо зупинити. Цей недолік необхідно усунути в наступному пункті.  Для того щоб усунути цей недолік і конвеєр зупинявся, необхідно додати кнопку SB2 (згідно альбому SB2 підклю...
	Для перевірки змін у програмі натискаємо кнопку SB1, і спостерігаємо на візуалізації моделі пересування конвеєра з тарою, після натискання кнопки SB2 - конвеєр повинен зупинитися.
	Введемо зупинку тари на конвеєрі по спрацьовуванню датчика SQ1 (номер входу згідно альбому), розташованого в місці заповнення тари. Для цього необхідно додати сигнал з датчика SQ1 в ланцюг скидання блоку RS-Latching Relay, через необхідну логічну фун...
	Разом ми отримали програму, яка забезпечує після натискання кнопки SB1 зміну чергової тари на позиції вивантаження дозатора.
	Програмне забезпечення необхідне для роботи зі стендом.
	2.1 Короткі теоретичні відомості
	У даній лабораторній роботі будуть використовуватися кілька нових функцій, ще також буде використовуватися теорія минулих лабораторних робіт.
	Нижче наведені деякі спеціальні функції (SF).
	2.2 Хід виконання лабораторної роботи
	Для виконання даної лабораторної роботи необхідно виконати наступні дії:
	1. Перекомутувати комутатор, налаштувавши на дозування (за допомогою програми AccessPort: D\DA_stend\connect\ _AccessPort).
	2.  Відкрити модель дозування (на комп'ютері для моделювання: D\DA_stend\models\ 2_LiquidDozing\ LiquidDozing.mdl).
	3.  Відкрити програму LOGO!, Для програмування конвеєра (на комп'ютері для програмування).
	4. Налаштувати програму STARTER.
	Налаштування стенду і комп'ютерів на роботу
	Налаштування Access Port, виконується аналогічно раніше виконаних лабораторних робіт.
	Налаштування програми STARTER
	Програмування в LOGO!
	Відповідність вхідних параметрів, кнопок і перемикачів наведено в «Альбомі схем». При написанні програми керування необхідно керуватися принциповими схемами наведеними в «Альбомі схем».
	Нижче наведені покрокові інструкції з написання програми керування візка дозатора за принципом «від простого до складного».
	1. Першим кроком прив'яжемо роботу приводу візку дозатора до органів керування (наприклад по натисканню кнопки). Нехай поки натиснута кнопка SB1 візок дозатора пересувається вліво, коли кнопка відпущена візок дозатора зупиняється. Реалізація цієї прог...
	Рисунок 2.4 – Блок схема
	Необхідно обов'язково підписувати всі кнопки, датчики, виходи (ріс.2.5).
	Рисунок 2.5 – Вікно комментаріїв
	Після написання програми необхідно перевірити її роботу, для цього потрібно: записати програму в модуль LOGO!:
	1. 1. Вибрати в панелі програмування кнопку онлайн тест.
	2. Якщо LOGO! знаходиться в STOP, натиснути кнопку старт,  , LOGO! переходить в режим онлайн роботи.
	3. Натискаючи кнопку , відстежуємо стан кнопок, датчиків, перемикачів.
	Запустити модель LiquidDozing.mdl, вивести на екран візуалізації моделі (рис. 2.6).
	Рисунок 2.6 – Модель LiquidDozing
	Включити LOGO! Soft в режимі онлайн, і запустити програму в режимі Run (див. вище).
	Для перевірки натискаємо і утримуємо кнопку SB1, і спостерігаємо на візуалізації моделі пересування візка дозатора вліво, по відпусканню кнопки візок дозатора зупиняється.
	Недоліком цієї програми є, те, що візок дозатора рухається, тільки в одному напрямку, і зупиняється при відпусканні кнопки. Для усунення цього недоліку необхідно додати кнопку SB3 яка буде рухати візок дозатора вправо.
	По натисканню кнопки SB1 (DIN1) візок починає рух вліво (згідно альбому SB1-I1), при відпусканні припиняє, аналогічно SB3 (DIN2) - праворуч.
	Для перевірки натискаємо і утримуємо кнопку SB1, і спостерігаємо на візуалізації моделі пересування візка дозатора вліво, аналогічно кнопка SB3 - рух вправо при відпусканні кнопки візок дозатора зупиняється.
	Недоліком цієї програми є, те, що візок дозатора зупиняється при відпусканні кнопки.  Для того, щоб постійно не тримати кнопку натиснутою, необхідно додати RS-Latching Relay, також необхідно додати кнопку зупинки технологічного процесу.
	Щоб конвеєр почав рух прив'яжемо кнопку SB1 до входу Set блоку RS-Latching Relay, вихід цього блоку заведемо на вихід Q2 LOGO!, Приєднаний до виконавчого механізму. Щоб конвеєр зупинився необхідно додати кнопку SB2 (згідно альбому SB2 підключена до в...
	По натисканню кнопки SB1 (DIN1) візок починає рух вліво (згідно альбому SB1-I1), при відпусканні не припиняє, аналогічно SB3 (DIN2) - вправо, кнопка SB2 - зупинка візка.
	Недоліком є, те, що візок дозатора може виїхати за межі робочої лінії, що може призвести до аварії.  Для усунення цього недоліку були додані кінцеві датчики SQ2 і SQ6, які не дають візку дозатора вийти за межі робочої лінії.
	По натисканню кнопки SB1 (DIN1) візок починає рух вліво (згідно альбому SB1-I1), при відпусканні не припиняє, аналогічно SB3 (DIN2) - вправо, кнопка SB2 - зупинка візка, під час наїзду на кінцеві датчики SQ2 і SQ6 візок зупиняється.
	Недоліком є, те, що візок дозатора не зупиняється на вивантаження матеріалу. Для усунення цього недоліку був доданий датчик SQ4, по наїзду на який візок дозатора зупиняється, імітуючи вивантаження матеріалу. Введемо зупинку візка по спрацьовуванню да...
	При натисканні кнопки SB1 (DIN1) візок починає рух вліво (згідно альбому SB1-I1), при відпусканні не припиняє, аналогічно SB3 (DIN2) - вправо, кнопка SB2 - зупинка візка, під час наїзду на датчик SQ4 візок зупиняється під вивантаження.
	Недоліком є, те, що візок дозатора не прискорюється після того як він вийшов із зони дії датчика SQ4. Для усунення цього недоліку, необхідно додати блок Q4 який відповідає за прискорення візка дозатора.
	При натисканні кнопки SB1 (DIN1) візок починає рух вліво (згідно альбому SB1-I1), при відпусканні не припиняє, аналогічно SB3 (DIN2) - вправо, кнопка SB2 - зупинка візка, збільшення швидкості руху тари, якщо вона не перебуває в зоні дії датчика SQ4. ...
	1. У п. ExtendedSetpoints в вкладці Frequency setpoints come from в меню що відкрилося обрати Fixed Frequency.
	Рисунок 2.7 – Налаштування програми STARTER
	2. В меню Terminal/bus в Digital inputs-3(p1003) обрати Fixed setpoints.
	Рисунок 2.8– Налаштування програми STARTER
	3.В меню Extended\Fixed Frequencies в p1003 обрати необхідну частоту.
	Рисунок 2.9 – Наслаштування програми STARTER
	Після налаштування STARTER необхідно запрограмував-ти LOGO!, згідно з нашою умовою: DIN3- fixed setpoint, згідно «Альбому схем» DIN3-Q4.
	Програмне забезпечення необхідне для роботи зі стендом
	У даній лабораторній роботі будуть використовуватися кілька нових функцій, а також буде використовуватися теорія минулих лабораторних робіт. Нижче наведені деякі спеціальні функції (SF):
	При затримці включення вихід включається тільки після закінчення параметризуємого інтервалу часу.
	Коли стан входу Trg змінюється з 0 на 1, починається відлік часу Ta (Ta - це поточний час в LOGO!).
	Якщо стан сигналу на вході Trg залишається рівним 1, принаймні, протягом заданого часу Т, то вихід встановлюється в 1 після закінчення часу Т (має місце затримка між включенням входу і появою сигналу на виході).
	Якщо стан сигналу на вході Trg знову стає рівним 0 до закінчення часу Т, то час скидається.
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