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ДИФЕРЕНЦІАЛЬНІ ХАРАКТЕРИСТИКИ ЛОБОВОЇ ПОВЕРХНІ 

ЗУБЧАСТОГО РОБОЧОГО ОРГАНУ 

Рівняння поверхні зубчастого робочого органу подається у вигляді 

ii Axy =

де ix  – координата точок логарифмічної спіралі поверхні зуба, що виробляє 

( iM ); 

iy  – координата точок на западині або виступі кромки ріжучого леза ( iN ). 

Тоді рівняння поверхні робочого органу у матричній формі буде пред-

ставлено як: 
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Отримана математична модель (1) для опису поверхні зубчастого робо-

чого органу дозволяє для різних умов з урахуванням глибини обробки, агро-

технічних вимог, фізико-механічних властивостей ґрунту та геометрії ріжучої 

кромки отримати сімейство зубчастих робочих органів, які будуть працезда-

тними у цих умовах. Тобто форма робочої поверхні змінюється при встанов-

ленні функціональної залежності параметрів  ,,,k : 

k  – коефіцієнт 
cos

1
=k , вводиться у зв'язку з подовженням логариф-

мічної спіралі; 

  – коефіцієнт стиснення логарифмічної спіралі; 

  – кут нижньої частини бокового профілю; 

  – поточний кут логарифмічної спіралі. 

Елементи матриці (1) можуть бути функціями деякого змінного t . Щоб 

підкреслити функціональну залежність A  від t , будемо позначати цю мат-

рицю як )(tA , а її загальний елемент )(taij . 
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Необхідність диференціювання матриць виникає для визначення лока-

льних властивостей поверхні. 

Нехай функції )(taij  безперервно диференційовані на проміжку ( )ba ; .

Тоді під похідною матриці )(tA  розумітимемо матрицю, отриману з вихідної 

матриці шляхом заміни елементів )(taij  похідними 
dt

tdaij )(
, тобто 
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Похідна матриці A  визначиться як 
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Отримана матриця дозволяє досліджувати диференціальні характерис-

тики у будь-якій точці поверхні зубчастого робочого органу. 


