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ПЕРЕДМОВА 

 
Методичні вказівки містять основні питання, вихідні дані та 

задачі контрольної роботи (КР) з дисципліни ОСНОВИ 

МІКРОПРОЦЕСОРНОЇ ТЕХНІКИ у відповідності до навчальних 

планів ОКР бакалаврів спеціальності 141 – ЕЛЕКТРОЕНЕРГЕТИКА, 
ЕЛЕКТРОТЕХНІКА ТА ЕЛЕКТРОМЕХАНІКА, рекомендації до їх 

виконання і мають три додатки.  

КР сприяє розширенню та закріпленню теоретичних знань з 
дисципліни при вирішенні конкретних практичних завдань, розвиває 

навички ведення самостійної творчої роботи та професійні якості. 

У додатках подано перелік команд мікроконтролера Intel 8051, 
який включає назву, мнемокод, опис дій, що виконуються, таблиця 

представлення даних у двійковій, шістнадцятковій та десятковій 

системі числення та зразок оформлення титульної сторінки. 

Для студентів спеціальності 141 – ЕЛЕКТРОЕНЕРГЕТИКА, 
ЕЛЕКТРОТЕХНІКА ТА ЕЛЕКТРОМЕХАНІКА заочної форми 

навчання.  
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Основні питання дисципліни  

«Основи мікропроцесорної техніки» 
 

1. Загальні поняття і структура мікроконтролерних систем 

керування електромеханічними системами. 
2. Дискретні або цифрові системи керування. 

3. Особливості представлення даних у двійковій, 

шістнадцятковій та десятковій системі числення. 
4. Основні поняття булевої алгебри. 

5. Структура і основні функціональні можливості базової моделі 

MCS-51 (МК-51). 

6. Методи адресації в МК-51. 
6.1 Пряма адресація. 

6.2 Безпосередня адресація. 

6.3 Регістрова адресація. 
6.4 Побітова адресація. 

6.5 Непряма адресація. 

7. Система команд МК-51. 

7.1 Арифметичні команди. 
7.2 Команди пересилання даних. 

7.3 Логічні команди. 

7.3.1 Логічне «І»: умовні позначення, таблиця істинності, 
особливості синтаксису команд, апаратна реалізація. 

7.3.2 Логічне «АБО»: умовні позначення, таблиця істинності, 

особливості синтаксису команд, апаратна реалізація. 
7.3.3 Логічне «НЕ»: умовні позначення, таблиця істинності, 

особливості синтаксису команд, апаратна реалізація. 

7.3.4 Логічне «Виключне АБО»: умовні позначення, таблиця 

істинності, особливості синтаксису команд, апаратна реалізація. 
7.4 Команди роботи з бітами. 

7.5 Команди передачі керування. 

8. Розроблення програм розгалужених структур.  
9. Організація циклів. 

10. Робота з масивами даних. 

11. Використання підпрограм. 
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Загальні вимоги до виконання контрольної роботи 

 
Кожний студент заочної форми навчання в процесі вивчення 

дисципліни виконує контрольну роботу (КР), яка охоплює основні 
розділи дисципліни.  

В процесі виконання КР студент повинен розв’язати 3 задачі:  

- виконати розрахунки у двійковому коді, результат обчислень 
подати у шістнадцятковому коді згідно індивідуального завдання; 

- згідно заданої функції алгебри логіки скласти комбінаційну 

схему, сформувати таблицю істинності для всіх можливих комбінацій 
бітів порта, зобразити часові діаграми, написати програму; 

- написати програму для оброблення масиву даних.  

Варіанти індивідуальних завдань для кожного студента 

визначаються викладачем.  
 

КР виконується на аркушах формату А4. Текст може бути 

виконаний рукописним способом або набраний на комп’ютері у 
редакторі Word, шрифт 14пт, міжрядковий інтервал 1,5; поля верхнє, 

нижнє, зліва та зправа по 20 мм. Роздрукована КР має бути 

зброшурована злівої сторони. 
Послідовність розділів: 

- титульна сторінка; 

- задача 1, яка містить вихідні дані згідно варіанту, розрахунок 

у двійковому коді; 
- задача 2, яка містить вихідні дані згідно варіанту, часові 

діаграми, текст програми та копію екрану з результатом 

виконання програми у Proview; 
- задача 3, яка містить вихідні дані згідно варіанту, текст 

програми та копію екрану з результатом виконання 

програми у Proview; 

- перелік використаної літератури. 
При виконанні КР студент може користуватися не тільки 

літературою, що рекомендована, але і будь-якою доступною 

навчальною та технічною. 
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Задача 1 

 
Виконати розрахунки у двійковому коді, результат обчислень 

подати у шістнадцятковому коді згідно індивідуального завдання 

(таблиця 1.1). 
 

Таблиця 1.1 – Дані для виконання задачі 1, згідно варінту. 

№ Завдання 

1.  H21H58H2FAFHH3DCBH   

2.  
H09H2FH8CBH7DFH0H14   

3.  ACHH03BH2H89)H21FFH0(   

4.  BCHCDH0H1FH39)H20H37(   

5.  H87FFH0CEHABHH21H50   

6.  H56H02FDH0CH2H2D0H31   

7.  
H10CEH0H52H1CH3BH0D   

8.  ACHH9FH03BH7)H21FFH(   

9.  H14CDH0H05FH2BDHH0A   

10.  Н15CDH0ВH0H46H23H0F   

11.  DAHH92CAH0H74H61CAH   

12.  DCHH01ABH0CAHH5AFFH   

13.  CCHDAHH4F)H26H08H10(   

14.  
Н9111H-H8023HHВС95H   

15.  Н15H23ВАHH38H20H15   

16.  Н03H54)H5ВH46)H1АH0В((   

17.  Н1АH09ACH0)H3ВH2Е(H71   

18.  )DFHH03H75(H1BСH3АH2   

19.  H14DAHH110AAH21H58H   

20.  BCH)DH4H2C0H25H31(H0E   

21.  DCHH13H2BAH2H05AH4   
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Продовження таблиці 1.1 

22.  
FH0H62H38BH7H91DH2   

23.  
AH1H23H58)ABHH86(FH2   

24.  FEHDH5H84H01H73H2A   

25.  
H10)AH7H58H13H82(CDH   

26.  
FDHH02H38BH7H1AH20   

27.  H13H35H10H35FH2H1C   

28.  )AH3BH5H73H10(H24H1F   

29.  H3DH71FH3H02)AH8AFH(   

30.  CH1H53H91AH8H02BH2   

 

Задача 2 

 
Згідно заданої функції алгебри логіки (таблиця 2.1) скласти: 

а) комбінаційну схему; 
б) таблицю істинності для всіх можливих комбінацій бітів порта 

(з проміжними розрахунками); 

в) часові діаграми згідно індивідуального завдання (таблиця 2.2); 

г) написати програму; 
д) навести копію екрану Proview (за допомогою «Print scrin») з 

текстом програми та вікнами портів P2 та Р0. Показати комбінацію 

бітів порта Р2, яка відповідає молодшій тетраді результату обчислень 
задачі 1. 

 

Таблиця 2.1 - Дані для виконання задачі 2, згідно варіанту. 

№ Завдання 

1.  
0.0P1.2P4.2P3.2P7.2P1.2P   

2.  0.0P2.2P4.2P2.2P6.2P1.2P   

3.  
0.0P3.2P2.2P4.2P6.2P2.2P   

4.  
0.0P4.2P5.2P2.2P4.2P6.2P   

5.  0.0P6.2P2.2P4.2P6.2P3.2P   
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Продовження таблиці 2.1 

6.  
0.0P3.2P5.2P7.2P4.2P7.2P   

7.  
0.0P1.2P3.2P5.2P7.2P1.2P   

8.  
0.0P5.2P6.2P7.2P0.2P6.2P   

9.  0.0P1.2P7.2P6.2P7.2P0.2P   

10.  0.0P5.2P3.2P2.2P4.2P3.2P   

11.  0.0P4.2P3.2P2.2P4.2P5.2P   

12.  0.0P2.2P3.2P2.2P1.2P0.2P   

13.  
0.0P0.2P3.2P2.2P1.2P0.2P   

14.  
0.0P0.2P3.2P2.2P1.2P3.2P   

15.  
0.0P2.2P4.2P3.2P5.2P3.2P   

16.  0.0P2.2P2.2P3.2P4.2P5.2P   

17.  
0.0P6.2P3.2P4.2P5.2P3.2P   

18.  
0.0P0.2P6.2P7.2P0.2P1.2P   

19.  
0.0P5.2P0.2P6.2P7.2P0.2P   

20.  
0.0P1.2P7.2P6.2P7.2P0.2P   

21.  
0.0P6.2P7.2P0.2P6.2P3.2P   

22.  
0.0P3.2P2.2P1.2P0.2P3.2P   

23.  
0.0P4.2P2.2P3.2P2.2P5.2P   

24.  
0.0P4.2P3.2P2.2P1.2P2.2P   

25.  0.0P5.2P2.2P3.2P4.2P2.2P   

26.  0.0P2.2P3.2P4.2P1.2P2.2P   

27.  
0.0P1.2P2.2P3.2P4.2P3.2P   

28.  
0.0P0.2P3.2P0.2P2.2P1.2P   

29.  0.0P1.2P3.2P2.2P1.2P4.2P   

30.  
0.0P3.2P2.2P1.2P3.2P4.2P   
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Таблиця 2.2 - Дані для виконання індивідуального завдання 2, в 

№ 
Часові проміжки, коли Р2.x =1 

1-й 2-й 3-й 4-й 

1.  (0-2)с, (5-7)с (1-3)с (6-9)с (4-8)с 

2.  (1-5)с (2-7)с (0-3)с, (6-10)с (7-9)с 

3.  (7-9)с (0-5)с, (9-10)с (1-4)с (0-3)с 

4.  (3-5)с (1-4)с, (7-8)с (0-6)с (6-10)с 

5.  (4-6)с, (8-9)с (1-5)с (4-9)с (0-4)с 

6.  (0-2)с, (6-8)с (2-5)с, (7-9)с (3-5)с (6-10)с 

7.  (1-6)с (0-3)с, (7-10)с (2-4)с, (5-6)с (4-8)с 

8.  (3-8)с (0-2)с (3-4)с, (9-10)с (5-7)с 

9.  (1-5)с, (9-10)с (2-7)с (0-4)с (7-10)с 

10.  (4-9)с (1-5)с, (9-10)с (6-8)с (2-8)с 

11.  (0-4)с (1-7)с (2-6)с, (8-9)с (7-10)с 

12.  (7-9)с (2-4)с, (8-10)с (3-7)с (0-5)с 

13.  (0-1)с, (3-4)с (2-7)с (1-3)с (5-10)с 

14.  (3-8)с (2-7)с (0-4)с, (8-10)с (6-9)с 

15.  (2-7)с (1-4)с, (6-8)с (3-7)с (6-10)с 

16.  (0-2)с, (4-7)с (2-3)с (6-9)с (4-8)с 

17.  (1-5)с (2-6)с (0-3)с, (7-10)с (7-9)с 

18.  (7-9)с (0-4)с, (9-10)с (1-5)с (0-3)с 

19.  (3-5)с (2-4)с, (7-8)с (1-6)с (6-10)с 

20.  (4-6)с, (8-9)с (2-5)с (5-9)с (0-4)с 

21.  (0-2)с, (7-8)с (2-5)с, (6-9)с (3-5)с (6-10)с 

22.  (1-6)с (0-4)с, (7-10)с (2-3)с, (5-6)с (4-8)с 

23.  (3-8)с (0-2)с (3-4)с, (9-10)с (5-7)с 

24.  (1-5)с, (9-10)с (3-7)с (0-4)с (6-10)с 

25.  (3-9)с (0-5)с, (9-10)с (6-8)с (2-8)с 

26.  (0-4)с (2-7)с (1-6)с, (8-9)с (7-10)с 

27.  (7-9)с (1-4)с, (8-10)с (2-7)с (0-5)с 

28.  (0-1)с, (3-4)с (3-7)с (1-4)с (5-10)с 

29.  (3-8)с (2-6)с (0-4)с, (8-10)с (5-9)с 

30.  (1-7)с (0-4)с, (6-8)с (3-7)с (6-10)с 
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Задача 3  
 
Зі всіма елементами початкового масиву виконати вказані дії і 

сформувати кінцевий масив згідно індивідуального завдання 

(таблиця 3.1), тобто написати програму; навести копію екрану Proview 

(за допомогою «Print scrin») з текстом програми, відкритим вікном 
Data view і отриманим кінцевим масовом даних. Елементи 

початкового масиву заповнюються у вікні Data view. 

Задача спрямована на здобуття навичок використання команд 
непрямої адресації при роботі з масивами даних. Непряма адресація 

використовується для звертання до комірок внутрішньої пам’яті 

даних, причому у якості адреси комірки, у якій знаходиться операнд, 
використовується вміст одного з індексних регістрів R0, R1. Ознакою 

непрямої регістрової адресації є наявність у команді знаку «@». 

 

Таблиця 3.1 - Дані для виконання задачі 3, згідно варіанту. 

№ 

Початкова 

адреса по-

чаткового 
масиву 

Елементи 

початкового масиву 
Дії 

Початкова 

адреса 

кінцевого 
масиву 

1.  2DH E6, BE, BE, C3, FF, 

DB, D4, C2, BA, 0 

h68)h49(...   5BH 

2.  36H 97, AF, AF, B6, F2, 
C7, AF, C4, AB, F1 

h49)h77(...   68H 

3.  2FH B4, DC, DC, D7, 9B, 

D7, DA, D2, 9A 

h97)Ch1(...   5CH 

4.  2BH C7, DA, E3, EE, 15, 
E8, DA, E1, E1, 16 

h2C)CDh(...   62H 

5.  21H 7B, 60, 60, 9C, 4A, 63, 

55, 64, 48, 9B 

h77)BBh(...   64H 

6.  39H 14, 2C, 2C, 33, 6F, 26, 
33, 32, 2E, 6E 

h9C)Ah7(...   69H 

7.  24H 49, 3D, 34, 43, 3E, 75, 

2C, 42, 28, 74 

h71)DCh(...   6AH 

8.  22H 2C, 38, 41, 3D, 4B, 41, 
7C, 4A, 41, 4C, 41, 

3D, 50 

CAh)Eh6(...   59H 
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9.  34H 8C, A9, A5, 9D, 60, 

A9, AF, 60, A3, AA, 

9D, AE 

h86)h46(...   62H 

10.  29H 7D, 5F, 53, 5B, 20, 57, 

71, 20, 55, 6E, 5B, 72 

ADh)Dh6(...   6FH 

11.  3DH 0, E5, D6, D9, 9C, E5, 

CB, 9C, D7, DF, DF, 
D8 

h36)Ah7(...   69H 

12.  39H 57, 65, 78, 74, 70, 66, 

B3, 76, 72, 70, 78, B3, 

67, 65, 68, 78 

h8D)h45(...   6AH 

13.  2DH 71, 9F, 85, DA, 99, 

8C, 95, DA, 9B, 9E, 

95, 88, 95, 8C, D9 

h5D)Bh1(...   65H 

14.  34H 81, 93, 9D, CA, 89, 
98, 8D, CA, 96, 9D, 

87, 8F, A1, C9 

h43)h99(...   69H 

15.  34H A1, CB, C5, 18, D9, 
C6, D5, 18, C3, D1, 

CA, CA, D5, C6, 19 

DEh)h6E(...   5EH 

16.  28H C, 27, 25, 2D, 16, 31, 

1A, 67 

h2D)Ch8(...   66H 

17.  23H 92, 84, 84, 3F, 68, 7E, 

74, 3F, 7B, 80, 73, 84, 

71 

h38)h9D(...   6EH 

18.  2FH 3C, 6, 20, D5, 23, 10, 
14, 11, D5, 8, 1C, D5, 

8, C, 7, 11, 22 

AFh)BAh(...   70H 

19.  26H 1D, E1, E8, FD, A9, 
E0, FA, A9, FB, E0, 

EE, E1, FD, A8 

h29)h60(...   68H 

20.  3AH DE, AA, B3, BE, 72, 

AB, C1, 72, AC, AB, 
A4, AF, 73 

Eh2)Ch9(...   6DH 
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21.  20H 4A, 3C, 33, 36, 32, 34, 

3C, 77, 4F, 32, 34, 3C, 

78 

FAh)h63(...   5FH 

22.  23H FE, F0, E9, EA, E6, 

E8, F0, 2D, E1, E6, 

2D, 10, FD, C, 13, 24 

FBh)AEh(... 

 

58H 

23.  2FH E0, D2, C9, D4, C8, 
CA, D2, 95, C1, C8, 

95, DB, E7, E1, E2 

Eh3)h89(...   61H 

24.  40H 59, C2, 81, 87, 94, 85, 

85, C2, 97, 79, 96, 7A, 
C2, 89, 7F, 95 

h49)h7A(...   60H 

25.  35H 25, 84, 47, 39, 34, 84, 

53, 4A, 84, 47, 53, 4A, 
4A, 49, 49 

h0D)Ch6(... 

 

55H 

26.  25H AB, 4C, 8D, 97, 9C, 

4C, 91, 8A, 4C, 4C, 

98, 87, 87 

h25)h9B(...   68H 

27.  23H BD, E1, EE, 29, DC, 

DE, E7, 29, DC, E1, 

E2, E7, EE, DC 

h8D)CFh(... 

 

6BH 

28.  2BH FC, D5, C4, C4, CD, 
14, FE, D9, C7, 14, 

ED, D9, D5, C2, 15 

h72)Eh3(...   60H 

29.  28H 22, 36, 27, 27, 2E, 75, 

18, 3D, 27, 3E, 28, 29, 
42, 36, 28, 76 

h0D)Bh7(... 

 

5DH 

30.  32H 4F, 36, 71, 30, 32, 3F, 

36, 33, 46, 2D, 72 

EAh)h59(...   58H 

31.  3DH 2C, 59, 59, 48, 4F, 59, 

54, 4E, 4F, 8D, 5D, 

51, 48, 4C, 5A, 48, 8C 

h47)DAh(... 

 

6EH 
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Приклад виконання  

контрольної роботи  
 

Задача 1. 

 
Виконати розрахунки у двійковому коді, результат обчислень 

подати у шістнадцятковому коді: H53H91AH8H02   

 
Розв’язання 

1 Виконання операції 

«інверсія» 

b0110111010010001b  ; 

 
2 Виконання операції логічне 

додавання «Логічне АБО» 

  
10001010 b 
01101110 b 

 b11101110  

 

3 Виконання операції 
«Виключне АБО» 

  
11101110 b 

01010011 b 

 b10111101  

4 Виконання операції 

додавання 

  
00000010 b 
10111101 b 

 b10111111  

 

5 Переведення числа з 
двійкової системи числення у 

шістнадцяткову 

BFHb10111111  . 

 

Відповідь: BFH. 

 
 

Задача 2. 
 

Задана функція алгебри логіки: 

0.0P)2.2P1.2P()3.2P4.2P( 

 
а) комбінаційна схема 

 

 

 
 

 

 



 

б) таблиця істинності 

№ Р2.1 Р2.2 Р2.3 Р2.4 (1) (2) Р0.0 

0) 0 (1) 0 0 0 1 0 1 

1) 0 (1) 0 0 1 1 0 1 

2) 0 (1) 0 1 0 1 0 1 

3) 0 (1) 0 1 1 1 1 0 

4) 0 (1) 1 0 0 1 0 1 

5) 0 (1) 1 0 1 1 0 1 

6) 0 (1) 1 1 0 1 0 1 

7) 0 (1) 1 1 1 1 1 0 

8) 1 (0) 0 0 0 0 0 0 

9) 1 (0) 0 0 1 0 0 0 

10) 1 (0) 0 1 0 0 0 0 

11) 1 (0) 0 1 1 0 1 1 

12) 1 (0) 1 0 0 1 0 1 

13) 1 (0) 1 0 1 1 0 1 

14) 1 (0) 1 1 0 1 0 1 

15) 1 (0) 1 1 1 1 1 0 

 

в) часові діаграми згідно індивідуального завдання 

№ 
Часові проміжки, коли Р2.x =1 

Р2.1 Р2.2 Р2.3 Р2.4 

1 (0-3)с, (6-7)с (1-4)с (6-10)с (5-8)с 
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г) далі наводиться текст програми з коментарями до кожної команди 

(групи команд), які реалізують виконання однієї з умовних частин 

всієї програми; 
д) наводиться копія екрану Proview 

 
 

Задача 3. 
 

1 Наводиться текст програми з коментарями до кожної команди (групи 

команд), які реалізують виконання однієї з умовних частин всієї 

програми. 

2 Наводиться копія екрану Proview з текстом програми, відкритим 
вікном Data view і отриманим кінцевим масовом даних. 
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Додаток Б 

Представлення даних у двійковій, шістнадцятковій та десятковій 

системі числення 
 

Таблиця Б.1 – Відповідність представлення даних у різних 

системах числення  
 

BIN 

(двійкова) HEX 

(шістнад-

цяткова) 

DEC 

(десяткова) 823   

ст.біт 

422   221   120   
мол.біт 

0 0 0 0 0 0 

0 0 0 1 1 1 

0 0 1 0 2 2 

0 0 1 1 3 3 

0 1 0 0 4 4 

0 1 0 1 5 5 

0 1 1 0 6 6 

0 1 1 1 7 7 

1 0 0 0 8 8 

1 0 0 1 9 9 

1 0 1 0 A 10 

1 0 1 1 B 11 

1 1 0 0 C 12 

1 1 0 1 D 13 

1 1 1 0 E 14 

1 1 1 1 F 15 
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Додаток В 

Перелік команд мікроконтролера Intel 8051 

Таблиця В.1 - Група команд пересилання даних 

Назва команди Мнемокод Т Б Ц Операція 

Пересилання в акумулятор  

з регістра (n=0..7) 

MOV A,Rn 1 1 1 (A)←(Rn) 

Пересилання в акумулятор 

вмісту комірки ВПД 

MOV A,dir 3 2 1 (A)←( dir) 

Пересилання в акумулятор 
байта з РПД (i=0,1) 

MOV 
A,@Ri 

1 1 1 (A)←((Ri)) 

Завантаження в акумулятор 
константи 

MOV A,#d 2 2 1 (A)←#d 

Пересилання в регістр з 
акумулятора 

MOV Rn,A 1 1 1 (Rn)←(A) 

Пересилання в регістр вмісту 

комірки ВПД 

MOV 

Rn,dir 

3 2 2 (Rn)←(dir) 

Завантаження в регістр 

константи 

MOV 

Rn,#d 

2 2 1 (Rn)←#d 

Пересилання у комірку ВПД 

вмісту акумулятора 

MOV dir,A 3 2 1 (dir)←(A) 

Пересилання у комірку ВПД 
вмісту регістра 

MOV 
dir,Rn 

3 2 2 (dir)←(Rn) 

Пересилання у комірку ВПД з 

комірки ВПД  

MOV 

dir,dir 

9 3 2 (dir)←(dir) 

Пересилка байта з РПД у 
комірку ВПД 

MOV 
dir,@Ri 

3 2 2 (dir)←((Ri)) 

Пересилання константи у 

комірку ВПД 

MOV dir,#d 7 3 2 (dir)←#d 

Пересилання в РПД вмісту 

акумулятора 

MOV @Ri,A 1 1 1 ((Ri))←(A) 

Пересилання в РПД вмісту 

комірки ВПД 

MOV @Ri, 

dir 

3 2 2 ((Ri))←(dir) 
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Продовження таблиці В.1 

Пересилання в РПД 

константи 

MOV @Ri,#d 2 2 1 ((Ri))←#d 

Завантаження 
вказівника даних 

MOV 
DPTR,#d16 

13 3 2 (DPTR)←#d16 

Пересилання байта 

коду, пов’язаного з 

DPTR в акумулятор 

MOVC 

A,@A+DPTR 

1 1 2 (A)←((A)+(DPTR)) 

Пересилання байта 
коду пов’язаного з РС 

в акумулятор 

MOVC 
A,@A+PC 

1 1 2 (PC)←(PC)+1 
(A)← ((A)+(PC)) 

Пересилання байта із 

ЗПД в акумулятор 

MOVX 

A,@Ri 

1 1 2 (A)←((Ri)) 

Пересилання байта із 
ЗПД в акумулятор 

MOVX 
A,@DPTR 

1 1 2 (A)←((DPTR)) 

Пересилання з акуму-

лятора в комірку ВПД 

MOVX@Ri,A 1 1 2 ((Ri))←(A) 

Пересилання з акуму-

лятора комірку ЗПД 

MOVX 

@DPTR,A 

1 1 2 ((DPTR))←(A) 

Завантаження 

комірки ВПД у стек 

PUSH dir 3 2 2 (SP)←(SP)+1 

((SP))←( dir) 

Вивантаження зі 

стека в комірку ВПД 

POP dir 3 2 2 (dir)←(SP) 

(SP)←(SP)-1 

Обмін акумулятора з 

регістром 

XCH A,Rn 1 1 1 (A)↔(Rn) 

Обмін акумулятора з 

коміркою ВПД 

XCH A, dir 3 2 1 (A)↔( dir) 

Обмін акумулятора з 

непрямоадресованою 
коміркою ВПД 

XCH A,@Ri 1 1 1 (A)↔((Ri)) 

Обмін молодшими 
тетрадами між 

непрямоадресованою 

коміркою ВПД і 
акумулятором 

XCHD 
A,@Ri 

1 1 1 (A0..3)↔((Ri)0..3) 
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Таблиця В.2 - Команди арифметичних операцій 

Назва команди Мнемокод Т Б Ц Операція 

Додавання акумулятора 
і регістра (n=0..7) 

ADD A,Rn 1 1 1 (A) ← (A)+(Rn) 

Додавання акумулятора 

і комірки ВПД 

ADD A, dir 3 2 1 (A) ← (A)+( dir) 

Додавання акумулятора 

і непрямо адресованої 

комірки ВПД 

ADD 

A,@Ri 

1 1 1 (A) ← (A)+((Ri)) 

Додавання акумулятора 

і константи 

ADD A,#d 2 2 1 (A) ← (A)+#d 

Додавання акумулятора 

і регістра з урахуванням 

переносу 

ADDC 

A,Rn 

1 1 1 (A) ← (A)+(Rn)+(C) 

Додавання акумулятора 

і коміркою ВПД з 
урахуванням переносу 

ADDC  

A, dir 

3 2 1 (A) ← (A)+(dir)+(C) 

Додавання акумулятора 
і непрямо адресованої 

комірки ВПД з 

урахуванням переносу 

ADDC 
A,@Ri 

1 1 1 (A) ← (A)+((Ri))+(C) 

Додавання акумулятора 

і константи з 
урахуванням переносу 

ADDC 

A,#d 

2 2 1 (A) ← (A)+#d+(C) 

Десяткова корекція 
акумулятора 

DA A 1 1 1 Якщо (А0..3)>9 або 

((AC)=1), то (А0..3) 

← (А0..3)+6, і якщо 

(A4..7)>9 або ((С)=1), 
то (A4..7) ← (А4..7)+6 
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Продовження таблиці В.2 

Віднімання від акуму-
лятора регістра і позики 

SUBB A,Rn 1 1 1 (A) ← (A)-(C)-(Rn) 

Віднімання від акуму-

лятора комірки ВПД і 
позики 

SUBB A, 

dir 

3 2 1 (A) ← (A)-(C)-( dir) 

Віднімання від акуму-
лятора непрямо 

адресованої комірки 

ВПД і позики 

SUBB 
A,@Ri 

1 1 1 (A) ← (A)-(C)-((Ri)) 

Віднімання від акуму-

лятора константи і позики 
SUBB A,#d 2 2 1 (A) ← (A)-(C)-#d 

Інкремент акумулятора INC A 1 1 1 (A) ← (A)+1 

Інкремент регістра INC Rn 1 1 1 (Rn) ← (Rn)+1 

Інкремент комірки ВПД INC dir 3 2 1 (dir) ← (dir)+1 

Інкремент непрямо-
адресованої комірки 

ВПД 

INC @Ri 1 1 1 (Ri) ← (Ri)+1 

Інкремент покажчика 
даних 

INC DPTR 1 1 2 (DPTR) ← (DPTR)+1 

Декремент акумулятора DEC A 1 1 1 (A) ← (A)-1 

Декремент регістра DEC Rn 1 1 1 (Rn) ← (Rn)-1 

Декремент комірки 

ВПД 

DEC dir 3 2 1 (dir) ← (dir)-1 

Декремент непрямо-
адресованої комірки 

ВПД 

DEC @Ri 1 1 1 (Ri) ← (Ri)-1 
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Продовження таблиці В.2 

Множення акумулятора  
на регістр В 

MUL AB 1 1 4 (B)(A) ← (A)*(B) 

Ділення акумулятора на 
регістр В 

DIV AB 1 1 4 (A).(B) ← (A)/(B) 

 

Таблиця В.3 - Команди логічних операцій 
 

Назва команди Мнемокод Т Б Ц Операція 

Логічне І акумулятора і 

регістра 

ANL A,Rn 1 1 1 (A)←(A) (Rn) 

Логічне І акумулятора і 

комірки ВПД 

ANL A, dir 3 2 1 (A)←(A) (dir) 

Логічне І акумулятора і 

непрямо адресованої 
комірки ВПД 

ANL 

A,@Ri 

1 1 1 (A)←(A) ((Ri)) 

Логічне І акумулятора і 
константи 

ANL A,#d 2 2 1 (A)←(A) #d 

Логічне І комірки ВПД 

і акумулятора 

ANL dir,A 3 2 1 (dir)←( dir)   (A) 

Логічне І комірки ВПД 

і константи 

ANL dir,#d 7 3 2 (dir)←( dir)  #d 

Логічне АБО акуму- 
лятора і регістра 

ORL A,Rn 1 1 1 (A)←(A) (Rn) 

Логічне АБО акуму- 

лятора и комірки ВПД 

ORL A, dir 3 2 1 (A)←(A) (dir) 

Логічне АБО акуму- 

лятора і непрямоадре-

сованої комірки ВПД 

ORL 

A,@Ri 

1 1 1 (A)←(A) ((Ri)) 
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Продовження таблиці В.3 

Логічне АБО акуму- 
лятора і константи 

ORL A,#d 2 2 1 (A)←(A) #d 

Логічне АБО комірки 

ВПД і акумулятора 

ORL dir,A 3 2 1 (dir)←(dir) (A) 

Логічне АБО комірки 
ВПД і константи 

ORL dir,#d 7 3 2 (dir)←(dir) #d 

Що виключає АБО 
акумулятора і регістра 

XRL A,Rn 1 1 1 (A)←(A) (Rn) 

Що виключає АБО 

акумулятора і комірки 
ВПД 

XRL A, dir 3 2 1 (A)←(A) (dir) 

Що виключає АБО 
акумулятора і 

непрямоадресованої 

комірки ВПД 

XRL 
A,@Ri 

1 1 1 (A)←(A) ((Ri)) 

Що виключає АБО аку-

мулятора і константи 

XRL A,#d 2 2 1 (A)←(A)#d 

Що виключає АБО 

комірки ВПД і 

акумулятора 

XRL dir,A 3 2 1 (dir)←(dir) (A) 

Що виключає АБО ко-

мірки ВПД і константи 

XRL dir,#d 7 3 2 (dir)←(dir)#d 

Очищення акумулятора CLR A 1 1 1 (A)←0 

Інверсія акумулятора CPL A 1 1 1 )A((A)   

Зрушення акумулятора 
вліво 

RL A 1 1 1 (An+1)←(An), 
n=0..6, (A0)← (A7) 
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Продовження таблиці В.3 

Зрушення акумулятора 
вліво через прапор 

переносу 

RLC A 1 1 1 (An+1)←(An), 
n=0..6, (A0)←(С), 

(С)← (A7) 

Зрушення акумулятора 

вправо 

RR A 1 1 1 (An+1)←(An), 

n=0..6, (A7)← (A0) 

Зрушення акумулятора 

вправо через прапор 

переносу 

RRC A 1 1 1 (An+1)←(An), 

n=0..6, (A7)←(С), 

(С)←(A0) 

Обмін місцями тетрад в 

Акумуляторі 

SWAP A 1 1 1 (А0-3)←(А4-7) 

 
Таблиця В.4 - Команди роботи з бітами 

 
 

Назва команди Мнемокод Т Б Ц Операція 

Очищення переносу CLR C 1 1 1 (С)←0 

Очищення біта CLR bit 4 2 1 (bit)←0 

Установка переносу SETB C 1 1 1 (С)←1 

Установка біта SETB bit 4 2 1 (bit)←1 

Інверсія переносу CPL C 1 1 1 )C((C)   

Інверсія біта CPL bit 4 2 1 )bit((bit)   

Логічне І біта і прапору 

переносу 

ANL C,bit 4 2 2 (С)←(С) (bit) 

Логічне І інверсії 

біта і переносу 

ANL C,/bit 4 2 2 )bit()C()C(   
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Продовження таблиці В.4 

Логічне АБО біта і 
прапора переносу 

ORL C,bit 4 2 2 (С)←(С) (bit) 

Логічне АБО інверсії 
біта і прапора переносу 

ORL C,/bit 4 2 2 )bit()C()C(   

Пересилання біта в 

прапор переносу 

MOV C,bit 4 2 1 (С)←(bit) 

Пересилання прапору 

переносу в біт 

MOV bit,C 4 2 2 (bit)←(C) 

 

Таблиця В.5 - Команди передачі керування 
 

 

Назва команди Мнемокод Т Б Ц Операція 

Довгий перехід  LJMP 

dir16 

12 3 2 (PC)← dir 16 

Абсолютний перехід 

всередині сторінки у 

2 Кбайта 

AJMP 

dir11 

6 2 2 (PC)←(PC)+2 

(PC0..10)← dir 11 

Короткий відносний 

перехід всередині 

сторінки у 256 байт 

SJMP rel 5 2 2 (PC)←(PC)+2 

(PC)← (PC)+rel 

Непрямий відносний 
перехід 

JMP 
@A+DPTR 

1 1 2 (PC)←(A)+(DPTR) 

Перехід, якщо акумуля- 

тор дорівнює нулю 

JZ rel 5 2 2 (PC)←(PC)+2, 

якщо (A)=0, то  

(PC)← (PC)+rel 

mailto:@A+DPTR
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Продовження таблиці В.5 

Перехід, якщо акумуля- 
тор не дорівнює нулю 

JNZ rel 5 2 2 (PC)←(PC)+2, 
якщо (A)≠0, то 

(PC)← (PC)+rel 

Перехід, якщо прапор 

переносу дорівнює 

одиниці 

JC rel 5 2 2 (PC)←(PC)+2, 

якщо (С)=1, то  

(PC)← (PC)+rel 

Перехід, якщо прапор 
переносу дорівнює 

нулю 

JNC rel 5 2 2 (PC)←(PC)+2, 
якщо (С)=0, то  

(PC)← (PC)+rel 

Перехід, якщо біт 

дорівнює одиниці 

JB bit,rel 11 3 2 (PC)←(PC)+3, 

якщо (bit)=1, то  

(PC)← (PC)+rel 

Перехід, якщо біт 

дорівнює нулю 

JNB bit,rel 11 3 2 (PC)←(PC)+3, 

якщо (bit)=0, то 
(PC)← (PC)+rel 

Перехід, якщо біт уста- 
новлено, з наступним 

скиданням біта 

JBC bit,rel 11 3 2 (PC)←(PC)+3, 
якщо (bit)=1, то 

(bit)←0 і (PC)← 

(PC)+rel 

Декремент регістра і 

перехід, якщо він не 

дорівнює нулю 

DJNZ 

Rn,rel 

5 2 2 (PC)←(PC)+2, 

(Rn)←(Rn)-1, 

якщо (Rn)≠0, то  
(PC)← (PC)+rel 

Декремент комірки 
ВПД і перехід, якщо її 

вміст не дорівнює нулю 

DJNZ 
dir,rel 

8 3 2 (PC)←(PC)+2, 
(dir)←( dir)-1, 

якщо (dir)≠0, то  

(PC)← (PC)+rel 
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Продовження таблиці В.5 

Порівняння 
акумулятора з 

коміркою ВПД і 

перехід, якщо вони не 

дорівнюють одне 
одному 

CJNE 
A, dir,rel 

8 3 2 (PC)←(PC)+3, 
якщо (A)≠( dir),то  

(PC)← (PC)+rel, 

якщо (A)<( dir), 

то (С)←1, інакше 
(С)←0 

Порівняння 

акумулятора з 
константою і перехід, 

якщо вони не 

дорівнюють одне 

одному 

CJNE 

A,#d,rel 

10 3 2 (PC)←(PC)+3, 

якщо (A)≠#d, то  
(PC)← (PC)+rel, 

якщо (A)<#d, то 

(С)←1, інакше 

(С)←0 

Порівняння регістра з 
константою і перехід, 

якщо вони не 

дорівнюють одне 
одному 

CJNE 
Rn,#d,rel 

10 3 2 (PC)←(PC)+3, 
якщо (Rn)≠#d, то  

(PC)← (PC)+rel, 

якщо (Rn)<#d, то 
(С)←1, інакше 

(С)←0 

Порівняння 

непрямоадресованої 

комірки ВПД з 
константою і перехід, 

якщо вони не 

дорівнюють одне 

одному 

CJNE 

@Ri,#d,rel 

10 3 2 (PC)←(PC)+3, 

якщо ((Ri))≠#d, то  

(PC)← (PC)+rel, 
якщо ((Ri))<#d, то 

(С)←1, інакше 

(С)←0 

Довгий виклик 
підпрограми 

LCALL 
dir16 

12 3 2 (PC)← (PC)+3, 
(SP)←(SP)+1, 

((SP))← (PC0..7), 

(SP)← (SP)+1, 
((SP))← (PC8..15), 

(PC)← dir 16 
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Продовження таблиці В.5 

Абсолютний виклик 
підпрограми в межах 

сторінки в 2 Кбайта 

ACALL 
dir11 

6 2 2 (PC)←(PC)+2, 
(SP)← (SP)+1, 

((SP))← (PC0..7), 

(SP)← (SP)+1, 

((SP))← (PC8..15), 
(PC0..10)← dir 11 

Повернення з 
підпрограми 

RET 1 1 2 (PC8..15)← 
((SP)), (SP)←(SP)-

1, (PC0..7)← 

((SP)),  
(SP)←(SP)-1 

Повернення з 

підпрограми 
оброблення 

переривання 

RETI 1 1 2 (PC8..15)←((SP)), 

(SP)←(SP)-1, 
(PC0..7)← ((SP)), 

(SP)←(SP)-1 

Порожня команда NОP 1 1 1 (PC)← (PC)+1 

 
 


