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ФІЗИЧНЕ І КОМП’ЮТЕРНЕ МОДЕЛЮВАННЯ СИСТЕМИ 

АВТОМАТИЧНОГО КЕРУВАННЯ ПОЗИЦІЙНОГО 

ЕЛЕКТРОПРИВОДА ДВОМАСОВОЇ СИСТЕМИ  

Безперервне вдосконалення технологічних процесів призводить до 

необхідності розробки машин і агрегатів, до яких пред'являються нові 

вимоги щодо експлуатаційних характеристик. Необхідність регулювання 

положення виконавчих позиційних механізмів виникає в підйомно-

транспортних машинах, верстатах, маніпуляторах і металургійних 

агрегатах [1-3]. Основна вимога, яка пред'являється до досліджуваних 
електроприводів, полягає в забезпеченні необхідної точності установки 

механізму в задану точку простору та в забезпеченні необхідного 

характеру руху робочого органу. Це робить актуальним завдання 

розробки та оптимізації систем електроприводу позиційних механізмів.  

Мета роботи – розробка та дослідження системи автоматичного 

керування двомасовим позиційним електроприводом зі слідкуючим 

одномасовим приводом у внутрішньому контурі. 

Використання слідкуючого одномасового електроприводу у 

внутрішньому контурі позиційного двомасового електроприводу дозволяє 

спростити синтез регулятора і зменшити необхідну обчислювальну 

потужність при моделюванні [4, 5].  
Розроблена імітаційна модель позиційного приводу разом зі стендом 

може використовуватись при дослідженні замкнутих двомасових систем 

електроприводу постійного струму з мікропроцесорним керуванням.  

Використання математичної моделі при практичному методі пошуку 

значень коефіцієнтів ПІД-регулятора скорочує час пошуку та зменшує 

ризики пошкодження реального обладнання у процесі налагодження.  
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